ELEKTROPOHONY

spol. s r.o.

Varispeed L7

Méni¢ kmitoctu vseobecného pouziti s vektorovym fizenim

Rozsah vykonG:  sit’3 x 400V / 3,7 - 55 kW

Pokrogilé vytahové funkce:

- ovladani brzdy

- ovladani vystupnich stykacu

- bezpecnostni obvod hardwarového baseblocku

- pro indukéni i PM motory

- funkce kratké patro

- funkce nouzového dojezdu z nahradniho zdroje
napajeni (UPS, baterie)

- online méreni skluzu motoru pro presnéjsi
zastavovani bez zpétné vazby

Mozné doplnky
- komunikaéni desky
(DeviceNet, Interbus-S, Profibus-DP, CANopen)
- zpétna otackova vazba
- AO-12 - 2x analogovy vystup
(-10 az +10 V / 4 az 20 mA)

Integrované elektronické ochrany motoru i ménice
Vysoky zabérny moment (200% / 0,5 Hz)
Brzdovy tranzistor jako standard
- do vykonu 18,5 kW
Rozsah regulace otacek az 100:1 (1000:1 s IRC)

YASKAWA

4 programové volitelné zplisoby fizeni
- skalarni Fizeni U/f
- skalarni Fizeni U/f se zpétnou otackovou vazbou
- vektorové fizeni bez zpétné otackové vazby
- vektorové fizeni se zpétnou otackovou vazbou

3 druhy autotuningu
- rotacni
- stacionarni
- méfeni odporu vinuti
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SCHEMA ZAPOJENI Varispeed L7
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TECHNICKA DATA

Sit’ 3 x 400V
Typ CIMR - L700000 43P7 | 44P0 | 45P5 | 47P5 | 4011 4015 | 4018 | 4022 | 4030 | 4037 | 4045 | 4055
Maximalni vykon motoru [kW] 3,7 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
>
2 | zdanlivy vykon [kVA] 7 9 12 15 22 28 34 40 54 67 80 106
g Jmenovity vystupni proud pro 45°C [A] 8,5 11 14 18 27 34 41 48 65 80 96 128
m©
g Jmenovity vystupni proud pro 50°C [A] 7,9 10,2 13,1 16,8 25,5 31,7 38 44,8 60,8 47,7 89,6 119,3
"g_ Jmenovity vystupni proud pro 10kHz, 45°C [A] 8,2 10,6 13,4 17,3 25,9 32,6 39,4 46,1
3
2 | Maximalni vystupni napéti 3 x 380 — 480 V dle vstupniho napéti
BS
Maximalni vystupni frekvence max. 120 Hz
Napéti a frekvence sité 3 x 380 —480 V (50/60 Hz)
Jmenovity vstupni proud [A] 10,2 ‘ 13,2 ‘ 17 ‘ 22 ‘ 32 ‘ 41 ‘ 49 ‘ 58 ‘ 78 | 96 ‘ 115 ‘ 154
'S | Povolené kolisani napéti -15 %, +10 %
§ Povolené kolisani frekvence +5%
=
Snizeni vy&ich Ss tlumivka Vnéjsi doplnék Zabudovana
e e 12-pulsni usmérriovac Neni mozno Standard
Obecna technicka data
Zptisob modulace Sinusova pulsné Sifkova modulace (volitelné vektorové Fizeni s/bez zpétné vazby; U/f fizeni)
T [oo p— 8 kHz prednastaveno aZz do 22 kW (nastavitelna az 15 kHz pfi snizeni proudového zatizeni)
P 5 kHz prednastaveno pro 30kW a vySe (nastavitelna az 10 kHz pfi snizeni proudového zatizeni)
Rozsah regulace otacek 40:1 - U/f fizeni e 100:1 - vektorové fizeni bez zpétné vazby e 1000:1 - vektorové fizeni se zpétnou vazbou
+ 3% - U/f fizeni
Presnost requlace otacek + 0,2% - vektorové fizeni bez zpétné vazby
9 + 0,02% - vektorové fizeni se zpétnou vazbou
pfi 25°C + 10°C
" A - 5 Hz - fizeni bez zpétné vazby
= AZIC CE ] 30 Hz - fizeni se zpétnou vazbou
Omezeni momentu Mozné, pouze pro vektorové Fizeni (4 kvadranty nezavisle nastavitelné konstantami)
. | Pfesnost regulace momentu + 5%
c
& | Rozsah vystupni frekvence 0,01 - 120 Hz
"% [ Presnost frekvence Digitalni zadost: + 0,01 % (-10 aZ +40°C) e Analogova zadost: + 0,1 % (25°C + 10°C)
N Y v Digitalni zadost: 0,01 Hz
el e s Analogova zadost: 0,025/50 (11 bitl + znaménko)
Rozliseni vystupni frekvence 0,01 Hz
PretiZitelnost 150 %jmenovitého vystupniho proudu po dobu 30 s
Signaly pro zadavani frekvence 0az+10V
Rampy 4 x 0,01 az 6000 s (rozbéh a dobéh nezavisle nastavitelny)
Detekce pretizeni/odlehéeni, omezeni momentu, zmény rozbéhovych a dobéhovych ramp, S-kfivka,
autotuning (rotacni, staciondrni), fizeni provozu ventilatoru, kompenzace skluzu, kompenzace momentu,
Hlavni Fidici funkce DC brzdéni pfi startu / stopu, reset poruchy, automaticky restart po poruse, kopirovaci funkce,
zvySeni rozb&hového momentu, specialni vytahové funkce, hardwarové blokovani,
nouzovy sjezd ze zalozniho zdroje, funkce zero-servo, funkce jizda pres kratké patro, atd....
Ochrana motoru proti pretizeni Elektronicka tepelna ochrana
Okamzity nadproud Okam?Zité vypnuti pfi nadproudu 200 % Iy
Pojistky Vypnuti pfi pfepaleni pojistky
Pretizeni Vypnuti po 30 s pfi 150 % Iy
> | Prepéti Vypnuti pfi pfekroceni 820 V v meziobvodu pro 400 V ménic¢
_g Podpéti Vypnuti pfi poklesu pod 380 V v meziobvodu pro 400 V méni¢
O | Prehrati chladice Elektronicka tepelna ochrana
Ochrana proti vypnuti (I limit) Moznost volby réiznych Grovni pro rozbéh, chod i dobéh.
Porucha ventilatoru chlazeni Vnitfni elektronicka ochrana
Zemni zkrat Elektronicka ochrana
Indikace napéti v meziobvodu LED CHARGE sviti dokud napéti v meziobvodu neklesne pod 50 V
Digitalni vstupy 8 programovatelnych vstupt
5B § Digitalni vystupy 1 programovatelné prepinaci relé, 3 spinaci relé
©
o § Analogovy vstup 0az+10V
Indikace LED monitor JVOP-163 / Digitalni operator JVOP-160
Kryti 1P20 do 18,5 kW v¢etnég, IP0O (IP20 volitelné) od 22 kW
5 | Teplota okoli -10 az +45°C
% Relativni vihkost Max. 95 % (nekondenzuijici)
o . S o . - "
5 | Skladovaci teplota -20 az +60°C (kratkodobé pro prepravu)
§ Pracovni prostory Vnitfni bez prachu a korozivnich plyn@ a par
§ Nadmorska vyska Do 1000 m n.m.
8 | Vibrace 1G do 20 Hz, 0,2G pro 20 — 50 Hz
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Rozméry v mm
- Typ Vykon
Sit CIMR L7 [kw] w H D w1 H1 H2 D1 T1 d m [kg] Obr.
43P7 3,7 140 280 177 126 266 7 59 5 M5 4 1
44P0 4,0 140 280 177 126 266 7 59 5 M5 4 1
45P5 55 140 280 177 126 266 7 59 5 M5 4 1
47P5 75 200 300 197 186 285 8 65,5 2,3 M6 6 1
4011 11 200 300 197 186 285 8 65,5 23 M6 6 1
4015 15 240 350 207 216 335 75 78 2,3 M6 10 1
3 x400V
4018 18,5 240 350 207 216 335 7,5 78 23 M6 10 1
4022 22 275 450 258 220 435 75 100 2,3 M6 21 2
4030 30 275 450 258 220 435 7,5 100 23 M6 21 2
4037 37 325 550 283 260 535 75 105 2,3 M6 36 2
4045 45 325 550 283 260 535 7,5 105 23 M6 36 2
4055 55 325 550 283 260 535 75 105 2,3 M6 36 2
TYPOVA LEGENDA
CIMR-L7 Z 4 3P7 1
Méni¢ —_I L Kryti: 0-1P0O0
1-1P20
Varispeed L7 série
Vykon ménice: 3P7 - 3,7 kW
Provedeni az
Z — Evropa standard 055 — 55 kW
Napéti sité: 2-3x230V
4-3x400V
DODAVATEL:

ELEKTROPOHONY spol. s r.o.

Zavodi 234 « 744 01 Frens$tat pod Radhostém
tel.: +420 556 8806 11 o fax: +420 556 8806 98
e-mail: info@epo.cz e http://www.epo.cz




POZNAMKY PRO BEZPECNY PROVOZ

Obecna opatieni:

Pro nazorny popis ur€itych detaild je na nékterych obrazcich méni¢ nakreslen bez ochrannych krytd a Stitkd.
Zajistéte, aby byly pfed pouzitim vSechny kryty a Stitky na pavodnich mistech.

Vzhledem k technickému vyvoji méni¢e mize byt manual dale upravovan. Zménu vyjadfuje &islo manualu.

Vyrobce ani dodavatel nejsou odpovédni za zmény na ménici provedené uzivatelem. Takovy zdsah znamena
automaticky ztratu zaruky.

/\ VAROVANI

Nikdy nepfipojujte ani neodpojujte kabely, pokud je zapnuto napajeni ménice!

Mezilehly kondenzator stejnosmérného meziobvodu ménice Varispeed F7 si uchovava zivotu nebezpecny naboj
i ur€itou dobu po vypnuti napajeni. Proto vzdy pred provadénim udrzby odpojte méni¢ od sité a pockejte
minimalné 5 minut poté, co zhasly vSechny LED na ménici. Po tuto dobu se nedotykejte vnitfniho vybaveni
ménic¢e ani vodich a pFistroji na né&j pfipojenych. NedodrZeni této zasady muze mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

Neprovadéjte na ménici zkousku izolaéniho stavu pfiloZzenym napétim. Ménice F7 obsahuji polovodiCové prvky,
které nejsou konstruovany pro vysoké napéti a mohlo by dojit k jejich poSkozeni nebo zni€eni.

Béhem zapnutého napéjeni neodpojujte Zadné vodiCe, digitalni operator nebo konektory. Nedodrzeni této
vystrahy mdze mit za nasledek poranéni osob.

Pfed zapojovanim a provozem méniCe si peclivé preCtéte tento manudl a dodrzujte veskeré uvedené
bezpecnostni zasady. V pripadé nejasnosti kontaktujte svého dodavatele.

Dbejte na pouziti odruSovacich prvkd jak samotného ménice, tak i elektromechanickych prvk( v blizkosti
ménice a dalSich opatfeni pro bezchybny chod ménice.

Nezapojujte a neprovozujte Zadné zafizeni s viditelnym poSkozenim nebo chybéjicimi dily.

Provozovatel je zodpovédny za vSechny urazy a Skody na zafizeni zpusobené zanedbanim a nedodrzenim
bezpecnostnich zadsad uvedenych v tomto manuélu.

Pfed instalaci a provozem tohoto meénice si prosim pozorné prectéte nasleduji instrukce a pokyny. Prectéte si
také vSechny vystrazné stitky na ménici a ujistéte se, zda nebyly poSkozeny anebo odstranény.

Nespravna instalace nebo provoz méniCe pfinasi riziko vazného urazu osob nebo poskozeni ménice.
Skutecnost, Ze ménice Fidi rotujici mechanické zafizeni pfinasi dalsi rizika.

Dodrzujte instrukce uvedené v tomto manuadlu. Instalaci, zapojovani, provoz a udrzbu frekvenéniho ménice
mohou provadét pouze osoby s pfisluSnou elektrotechnikou kvalifikaci.

Pfed pfipojenim méniCe na sit peclivé zkontrolujte spravnost zapojeni. PfesvédCte se, Ze napéti napajeciho
obvodu odpovida napétové tfidé ménice.

Bezpecny provoz ménice je mozny pouze v pfipadé, Ze je méni¢ pouzivan spravné a v aplikacich, pro které je
konstruovan. Nespravna instalace nebo provoz méniCe pfinasi riziko vazného Urazu a poskozeni ménice
i dalSich zafizeni.
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Kondenzator ve stejnosmérném meziobvodu si udrZuje napéti po ur€itou dobu po vypnuti napdjeni. Pred
odstranénim krytd ménie je nezbytné nutné vyckat minimalné 5 minut, protoZze na vSech svorkach silovych
obvodl mulze byt stale nebezpecné napéti.

Neopravnénym osobam a détem musi byt znemoznén pfistup k ménici.

Méijte pokyny pro bezpecny provoz vzdy snadno dostupné a seznamte s nimi vSechny osoby majici jakymkoliv
zpusobem pfistup k ménici.

Frekvencni ménice jsou ureny k pouZiti a instalaci v elektrickych systémech nebo strojnich zafizenich.

Oddélte kabely pro Fizeni frekvenéniho ménice od silovych kabell. Pfedejdete tim chybné funkci vlivem ruseni.
Pouzivejte stinéné kabely, stinéni zapojte na strané frekvenéniho ménice na svorku E.

Vhodny zplsob odruseni ménice konzultujte s dodavatelem.

ODRUSOVANI A FILTRACE

B Zasady EMC
Pro dodrZeni zasad EMC instalujte méni¢ dle nasledujicich doporuceni:

e  Odrusovaci filtr a frekvenéni méni¢ musi byt umistény na jednom montaznim panelu. Umistéte filtr a ménic
co nejbliz k sobé a pfipojte co nejkratSim kabelem. Montazni panel fadné uzemnéte. Zajistéte kvalitni
uzemneéni filtru a ménice.

e Pro pfivod napajeni pouzijte stinény kabel. Pro pfipojeni motoru pouzivejte stinény kabel (max. 20 m
dlouhy) uzemnény na strané& ménie i motoru. Provedte uzemnéni tak, abyste maximalizovali sty¢nou
plochu konce vodi€e s uzemnovaci deskou.

e Pouzivejte stinéné kabely.
e Uzemnéte maximalni moznou plochu stinéni. K uzemnéni stinéni je doporu€ovano pouzivat pfipojeni
kabelu k uzemnovaci desce pomoci kovovych zemnicich svorek (viz. nasledujici obrazek).

N

Svorka zeméni Uzemnovaci deska

Uzemnovaci deska musi byt z vysoce vodivého neizolovaného kovu. Odstranite z desky veSkery lak a natér.
e Uzemnéte stinéni na obou koncich kabelu.

e Uzemnéte motor a strojni zafizeni.

Nasledujici tabulka uvadi doporu¢ené a dodavané tlumivky a odruSovaci filtry pro jednotlivé vykony ménicu, jak
je dodava firma Elektropohony.
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B Zapojeni ménice a odrusovaciho filtru

L1L2
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4. KONSTANTY

4.1 Popis konstant

s Popis tabulky uzivatelskych konstant

4.2 Hierarchie konstant

« Uzivatelské konstanty nastavitelné v médu rychlého programovani

4.3 Tabulky konstant

Zakladni nastaveni: A

Aplikaéni konstanty: b

Ladéni: C

Zadané hodnoty: d

% Motor: E

Doplnky: F

Svorkovnice: H

Ochranné funkce: L

Specialni funkce: N

Digitalni operator: o

s Vytahové funkce: S

< Auto-tuning motoru: T

% Monitorovaci konstanty: U

< Konstanty, jejichz prednastaveni se méni se zménou zptisobu fizeni (A1-02)
+ Konstanty, jejichz prednastaveni se méni podle vykonu ménice (02-04)

X/ K/ X/ K/
LX IR XCE X QIR X 4
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4.1
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POPIS KONSTANT

s Popis tabulky uzivatelskych konstant

Tabulky uzivatelskych konstant jsou strukturovany nasledujicim zptisobem:

PF.: Popis konstanty b1-01 (Zdroj frekvenéni Zadosti)
Nazev . Metoda Fizeni
Konst. - — Rozsah | Pred- | Zmena Vektor | oxror | MEMOBUS |
c. Zobrazeni opis nastaveni | nastaveni za bez | oo registr -
na displeji provozu | U/T | ;g |sezpet.
ple) vazby | VaZbou
. Nastaveni zplsobu zadavani
Zdroj | frekvenéni Zadosti.
frekvencni
zadosti | g DigitaIni operator/ LED
b1-01 monitor 0+3 0 NE Q Q Q 180H -
1: Svorkovnice
Reference (analogovy vstup)
Source 2: Sériova linka
3: Doplrikova karta
Konst. €.: Oznaceni uZivatelské konstanty.
Néazev: Néazev konstanty.

Zobrazeni na displeji:
Popis:
Rozsah nastaveni:

Prednastaveni:

Zména za provozu:

Metoda fizeni:

MEMOBUS registr:

Str.:

Zobrazeni nazvu konstanty na displeji digitalniho operatoru JVOP-160.
Popis funkce a nastaveni uzivatelské konstanty.

Rozsah nastavovanych hodnot.

Tovarni nastaveni. (Kazdy zpusob Fizeni ma své vlastni pfednastaveni
od vyrobce. Ztohoto dlvodu se pFednastaveni méni se zménou
zpUsobu Fizeni ménice).

UrCuje, zda konstanta mulze, ¢ nemlze byt ménéna za provozu
ménice.

ANO:
NE:

zména za provozu je mozna
zmeéna za provozu neni mozna

Informuje o zpusobu Fizeni, ve které mlze byt konstanta monitorovana
nebo nastavovana.

Q: konstanty, které mohou byt monitorovany a nastavovany
v mddu rychlého i rozSifeného programovani.

A: konstanty, které mohou byt monitorovany a nastavovany pouze
v roz§ifeném programovacim maédu.
fizeni ani

N: konstanty nemohou byt ve zvoleném rezimu

monitorovany ani nastavovany.

Cislo registru uzivaného pro komunikaci po sériové lince.

Odkaz na stranku, kde Ize nalézt podrobnéjsi informace vztahujici se
k dané konstanté.

Copyright © Elektropohony spol. s r. 0. 2004
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4.2 HIERARCHIE KONSTANT

MENU

| Skupina | Nazev | Strana |
U1 Monitorovani provozniho stavu -
PROVOZNi MOD U2 Provozni gtav .poslednl' poruchy -
U3 Historie poruch -
Méni¢ mudze byt v provozu
a jeho provozni stav mlze
byt zobrazovan.
— A1l Inicializace -
A2 Konstanty specifikované uzivatelem -
b1 Volby provozniho médu -
RYCHLE b2 DC brzdéni -
PROGRAMOVANI b4 Casovad -
b6 Funkce do¢asného pozastaveni frekvence -
V tomto modu Ize C1 Rozbé&hové a dob&hové rampy -
monitorovat a nastavovat Cc2 S — kfivka -
skupinu konstant C3 Kompenzace skluzu -
minimalné nezbytnych C4 Kompenzace momentu
pro provoz menice. C5 ASR — automaticka regulace rychlosti -
C6 Modulaéni frekvence -
d1 Pfednastavené Zadosti -
dé Zesileni magnetického pole -
— - E1 U/f kfivka -
ROZSIRENE E2 Parametry motoru -
PROGRAMOVANI F1 Nastaveni doplfikové zpé&tnovazebni karty -
F4 Analogové monitorovaci karty -
V tomto médu Ize F5 Digitalni vystupni karty -
monitorovat a nastavovat F6 Nastaveni sériové komunikace -
vSechny konstanty. H1 Programovatelné digitalni vstupy -
H2 Programovatelné digitalni vystupy -
H3 Analogové vstupy -
L1 Ochrana motoru -
L2 Kratkodoby vypadek napajeni -
YT L3 Ochrana proti vypnuti -
KONTROLNI MOD L4 Detekce frekvence -
V tomto médu Ize L5 Restart po poruse -
monitorovat a nastavovat L6 Detekce momentu -
konstanty zmé&né&né oproti L7 Omezeni momentu -
svému implicitnimu L8 Ochrana hardware -
nastaveni. N2 Automaticka regulace frekvence -
N5 Funkce ,Feed Forward*
o1 Volba monitoru -
02 Nastaveni digitalniho operatoru -
03 Kopirovani -
S1 Brzdéni -
AUTO - TUNING [ S2 Kompenzace skluzu -
S3 Specialni vytahové funkce -
V tomto médu jsou
automaticky po vlozeni
Stitkovych udajl
nastaveny parametry T Auto—tuning motoru -

motoru (pro vektorové
fizeni) nebo zméfen odpor
vinuti mezi fazemi
(pro U/f fizeni).
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4.3 TABULKY KONSTANT

« Zakladni nastaveni: A

B |Inicializace: A1

Konst.
c.

Nazev

Zobrazeni
na displeji

Popis

Rozsah
nastaveni

Pred-
nastaveni

Zména
za
provozu

Metoda fizeni

Vektor
bez
zpét.
vazby

u/f

Vektor
se zpét.
vazbou

MEMOBUS
registr

Str.

A1-00

Volba
jazyka

Select
Language

Volba jazyka pouZitého pro
zobrazeni na displeji digitélniho
operatoru (JVOP-160).

0: Anglicky 4: Ttalsky

1: Japonsky 5: Spanélsky
2: Némecky 6: Portugalsky
3: Francouzsky

Tato konstanta neni
inicializovana.

ANO

100H

A1-01

Pristupova
prava

Acces Level

Nastaveni pfistupovych prav
konstant (nastavovani / ¢teni).

0: Pouze monitorovani
(UmozZnéno pouze
monitorovani provozniho
maédu a nastavovani
konstant A1—01 a A1-04.)

1: Uzivatelska volba
(Cist a nastavovat Ize pouze
konstanty nastavené
v A2-01 az A2-32))

2: Rozsifené
(VSechny konstanty Ize cist
a nastavovat v rychlém
(Q), i v rozsiteném (A)
programovacim maodu.

ANO

101H

A1-02

Metoda
fizeni

Control
Method

Volba zplsobu fizeni ménice.

0: U/f fizeni

2: Vektorové fizeni bez zpétné
vazby

3: Vektorové fizeni se zpétnou
vazbou

Tato konstanta neni

inicializovana.

0,2,3

NE

102H

A1-03

Inicializace

Init
Parameters

Volba metody inicializace
(navratu na prednastavené
hodnoty konstant).

0: Neprobiha inicializace

1110: UzZivatelska inicializace
(Navrat na uZivatelské

nastaveni.)

2220: Inicializace — 2 vodice
Ovladani trvale
sepnutymi kontakty.
(Navrat na tovarni

nastaveni.)

0+ 2220

NE

103H

A1-04

Heslo

Enter
Password

Zadavani hesla (pokud je
nastaveno v A1-05).

Tato funkce chrani proti zapisu
nékteré inicializacni konstanty.
Pokud je heslo zménéno, nelze
ménit konstanty A1-01 +
A1-03 a A2-01 - A2-32.
Uvedené konstanty Ize zménit
az po zadani spravného hesla.

0 +9999

NE

104H
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Nazev

Metoda Fizeni

- Zména
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni U nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
d. I o provozu u/f zpét se zpet.
na displeji pEt. | bou
vazby
Nastaveni 4 mistného znaku
Nastaveni |jako hesla. )
hesla Tato konstanta obvykle neni
zobrazovana. PFi zobrazeni
A1-05 konstanty A1—04 (heslo) 0 = 9999 0 NE Al A A 105H -
Select podrzte tlacitko RESET, stisknéte
Password tlacitko MENU a heslo (obsah
konstanty A1-05) se zobrazi.
B Konstanty specifikované uzivatelem: A2
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni SRR nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr =i
displeii provozu u/f zét. |5€ zpét.
na displeji PEt. | hou
vazby
Nastaveni konstant, které mohou
Uzivatelské | byt nastavovana/Cteny.
. konstanty |Pokud je v konstanté ,Pfistupova _
A2401 prava" nastavena 1 (A1-01=1), b1401 ) NE A A A 10§H )
A2-32 jsou uZivatelské konstanty s3-01 125H
User Param nastavené v A2—01 - A2-32
1to32 |jediné, které jsou pristupné (Ize
je Cist a ménit).
< Aplikaéni konstanty: b
B Volby provozniho médu: b1
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni U nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
displeii provozu u/f zpét se zpet.
na displeji pét. | bou
vazby
Zdroj Nastaveni zplsobu zadavani
frekveneni | frekvendni zadosti.
Yadosti | O: DigitéIni operator
b1-01 1: Svorkovnice (analogovy 0+3 0 NE A A A 180H -
‘ vstup)
Res Ereénce | 2: sériovd linka
ource 3: Doplrikova karta
Zdroj Nastaveni zplisobu spousténi.
spousténi | 0: DigitaIni operator
b1-02 1: Svorkovnice (digitaIni vstup) 0+3 1 NE A A A 181H -
2: Sériova linka
Run Source 3: Doplrikova karta
Casovéd | Nastaveni ¢teni fidicich vstupll
kontrola | (vstupu chod vpfed / vzad
fidictho | a programovatelnych vstup(.)
b1-06 | Vstupu | O: Rychie cteni 0 nebo 1 1 NE | A A | A 185H -
(Pouziti pro rychlou odezvu.)
1: Normalni Cteni
Cnstl Input (Poutziti pfi moznosti chybné
cans v x o w
funkce zapric¢inéné Sumem.)
Povoleni | Nastaveni zakazu spousténi
spousteni | ménice v programovacich
v program. | mddech.
médech | 0: Zakézano
b1-08 1: Povoleno (Nefunkéni, pokud 0 nebo 1 1 NE A A A 187H )
RUN CMD je jako zdroj spousténi
at PRG zvolen digitalni operator
b1-02 = 0.)
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B DC brzdéni: b2

Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni RUER nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f:;g{. registr S
na displeji RIONOZIN zZpét. | ou
vazby
Velikost
kompenzace Nast ik
magnetického | Nastaveni kompenzace
b2-08 toku magnetického toku v % proudu | 0 + 1000 0% NE N A N 190H -
naprazdno.
Field Comp
m Casovaé: b4
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni e nastaveni | nastaveni za use | bez s‘(’::;g:_ registr S
na displeji RIONOZIN zZpét. | o ou
vazby
Zpozdéni | Nastaveni zpozdéni ¢asovace
Casovale | (pasmo necitlivosti) pfi zapnuti 0.0
pfi zapnuti | v sekundéach. r )
b4-01 Funkéni, pokud jsou v H1-0O0O 3060 0 0,0s NE A A A 1A3H
Delay-ON | a v H2-0O nastaveny funkce !
Timer LVstup® a ,Vystup Casovace".
Zpozdéni | Nastaveni zpozdéni ¢asovace
Casovace | (pasmo necitlivosti) pfi vypnuti 0.0
pfi vypnuti | v sekundéach. ! )
b4-02 Funkéni, pokud jsou v H1-01O 3060 0 0,0s NE A A A 1A4H
Delay-OFF | a v H2-00 nastaveny funkce 4
Timer LVstup® a ,Vystup Casovace".
B Funkce do¢asného pozastaveni frekvence: b6
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
& | Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘,’::;gzl registr =
na displeji RIOVOZU zZpét. |
vazby
Frekvence
docasného
pozastaveni
b6-01 pri startu 0,0 +120,0 0,0 Hz NE A A A 1B6H =
Dwell Ref
@ Start
Doba Povel START  zApNUTO  VYPNUTO
docasného | yystupni —F——
pozastaveni | frekvence :
b6-02 | pfi startu i ; 0,0 + 10,0 0,0s NE A A A 1B7H -
Dwell Time i B6-01__B6-03 Cas
@ Start Bla)z BLG_-(;4
Frekvence

docasného | Funkce docasného pozastaveni
pozastaveni | frekvence se pouziva
b6-03 | pfistopu |k doCasnému zadrzeni vystupni | 0,0 + 120,0 0,0 Hz NE A A A 1B8H -

frekvence pfi rozbéhu nebo
Dwell Ref | qop&hu.

@ Stop

Doba
docasného
pozastaveni
b6-04 | pfi stopu 0,0+ 10,0 0,0s NE A A A 1B9H -

Dwell Time
@ Stop
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« Ladéni: C

B Rozbéhové a dobéhové rampy: C1

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f:;g{ registr S
na displeji provozu zZpét. | ou
vazby
Doba Nastaveni doby rozbéhu
rozb&hu 1 | (rozbéhové rampy 1) = Cas,
C1-01 za ktery vystupni frekvence ANO Q Q Q 200H -
vzroste z 0 Hz na maximalini
Accel Time 1 | hodnotu.
Doba dobéhu | Nastaveni doby dobéhu
1 (dobéhové rampy 1) = Cas,
C1-02 za ktery vystupni frekvence ANO Q Q Q 201H -
poklesne z maximalni
Decel Time 1 | hodnoty na 0 Hz.
Doba Doba rozbéhu, pokud je
rozb&hu 2 | sepnut programovatelny
C1-03 digitalni vstup nastaveny ANO A A A 202H -
na funkci ,Doba rozbéhu /
Accel Time 2 | dobéhu 1.
Doba dobéhu | Doba dobéhu, pokud je
2 sepnut programovatelny 0,00
C1-04 digitalni vstup nastaveny = 1,50 s ANO A A A 203H -
na funkci ,Doba rozbéhu / 600,00 ™
Decel Time 2 | dob&hu 1".
roz%%?mi 4 Doba rozbéhu, pokud je
C1-07 hodnota frekvencni zadosti NE A A A 206H )
mensi nez hodnota nastavena
Accel Time 4 | V €1-11.
Doba iobehu Doba dobéhu, pokud je
C1-08 hodnota frekvencni zadosti NE A A A 207H )
mensi nez hodnota nastavena
Decel Time 4 | v C1—-11.
chE)uvzhova' Doba dobéhu, pokud je
0 debova sepnut programovatelny
C1-09 oba digitaIni vstup nastaveny NE Al A A 208H -
na funkci ,Nouzové (rychlé)
Fast Stop | zastaveni®.
Time
Jednotky
pro nastaveni
doby rozb&hu | 0: 0,01 s
C1-10 | a3 dobshu 0 nebo 1 0 NE Al A A 209H -
1:0,1s
Acc/Dec Units
. |Nastaveni frekvence pro
Automaticke |automatické prepinani ramp:
prepinani
ramp - Vlystupni frekvence 0.0
pod nastavenou hodnotou —> ! 0.0 H NE A A A 20AH
C1-11 Doba rozb&hu/dobéhu 4 - oz )
120,0
ACC/IP ecSW | Vystupni frekvence
req nad nastavenou hodnotou — >
Doba rozbéhu/dobéhu 1

*1. Rozsah nastaveni pro doby rozbéhu a dobéhu zavisi na nastaveni konstanty C1-10. Pokud je v konstanté C1-10 nastavena ,1%
rozsah nastaveni pro doby rozbéhu a dobéhu je 0,0 + 6000,0 sekund.
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m S - krivka: C2
Nazev v Metoda fizeni
Konst. - Popic Rozsah | Pred- | ZMon Vektor | yoror | MEMOBUS |
c. Zobrazeni na P nastaveni | nastaveni use | P2 |ezpet| registr ’
displeji RIONOZIN zZpét. | ou
vazby
Cas S—kiivky
na pocatku , .. 0,00
C2-01 | zrychlovani | Nastaveni doby S-kfivky . 0,50's NE | Q| Q | Q 20BH -
v bodech zmény rychlosti. 250
S-Crv Acc @ | Redukuje rychlostni prekmity. !
Start PouZiti S-kfivky zmékéuje
Cas S—kfivky | Pribéh a prodiuZuje
na konci skute¢nou dobu rozbéhu 0.00
C2-02 | zrychlovéni | a dobehu. + 0,50 s NE Q| Q Q 20CH -
S-Crv Acc @ 2,50
End
Cas S—kfivky
na pocatku 5 L 0,00
C2-03 zpomalovani | Doba rozbéhu a dobehu je - 0,50 s NE Q Q Q 20DH -
SCvD pfi nastaveni S-kfivky 2,50
rgt :C @ prodlouzena o polovinu ¢astl
. a S-kFivky:
Cas S—krivky
na konci oo = C2-01/2 + C1-01 +C2-02/2 0,00
C2-04 | zpomalovani | Teesen = C203/2+C1-02+C2:042 + 0,50 s NE Q Q Q 20EH -
S-Crv Dec @ 2,50
End
%‘;lbiait';\r/';’rf}' €2-05 = > doba S-kfivky 0,00
C2-05 platna pfi zastaveni + 0,50s NE Q Q Q 232H -
Scurve @ z dojizdéci rychlosti. 2,50
leveling
B Kompenzace skluzu: C3
Nazev . Metoda Fizeni
Konst. - Popis Rozsah | Pred- | 2M°M@ Vektor | yoror | MEMOBUS |
& | Zobrazeni P nastaveni | nastaveni use | P2 |ceopnet| registr ’
na displeji provozu zpét. | ok
vazby
Pouziti ke zvySeni presnosti
regulace otacek pfi provozu
se zatézi.
Zesileni | Obvykle neni nutno ménit
kompenzace | Nastaveni. )
skluzu Upravte nastaveni
v nasledujicich pfipadech:
. PFi poklesu otacek
motoru pod hodnotu
C3-01 frekvencni zadosti zvyste 0,0 +2,5 1,0 ANO A A A 20FH -
nastaveni.
o PFi rlstu otacek motoru
nad hodnotu frekvencni
Slip Comp Zadosti snizte nastaveni
Gain V rezimu plného vektoru je
nastavena hodnota zesileni
pro kompenzaci skluzu
zpdsobeného kolisanim teploty.
& . Nastaveni reakéni doby
ke astovat kompenzace skluzu.
K onstanta | g vije neni nutno ménit
omlg(alenzace nastaveni.
SKluzu Nastaveni upravte
C3-02 v nasledujicich pfipadech: 0 + 10000 2000 ms NE A A N 210H -
e Pfi pomalé odezvé
. kompenzace skluzu
Slip Comp snizte nastaveni.
Time e Pokud ota¢ky nejsou
stabilni, zvyste nastaveni
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Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ | Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za use | bez SY:: tg: registr Str.
na displeji Brovozu zpét. vazl':ou'
vazby
Omezeni
kompenzace | Nastaveni omezeni kompenzace
C3-03 skluzu skluzu v % jmenovitého skluzu 0+ 250 200 % NE A A N 211H -
Slip Comp motoru.
Limit
Funkce (1): gakélzéna
: Povolena
korglflelzjr;zace Pokud,je béh{em
v generéto- generatprickeho chodu
rickém aktivovana _funkce kompenzace
C3-04 | chodu ik',uzu adojde ke 0 nebo 1 1 NE Al A N 212H -
ratkodobému vzristu
regenerativniho vykonu, mize
. byt nezbytné pouzit brzdny
Slip Comp | dopingk (brzdovy odpor,
Regen brzdnou jednotku nebo brzdnou
odporovou jednotku).
Omezeni | 0: Zakazano
vystupniho | 1: E’ovoleno < tok bud
napéti Magneticky tok bude
C3-05 P automaticky omezen, kdy? 0 nebo 1 1 NE N | A A 213H -
Output dojde k saturaci vystupniho
V limit Sel napéti.)
B  Kompenzace momentu: C4
Nazev . Metoda Fizeni
Konst. i Popi Rozsah Pred- Zmena Vektor [\, +or | MEMOBUS | o
c. Zobrazeni opis nastaveni | nastaveni za usf | bez seez g: registr r
na displeji provozu zpét. vazI':ou-
vazby
Nastaveni zesileni kompenzace
momentu.
Obvykle neni treba ménit
nastaveni.
Zesileni | Nutno upravit za nasledujicich
kompenzace | Okolnosti: )
momentu | ®  Pokud je dlouhy kabel,
zvyste nastaveni.
. Pokud je vykon motoru
mensi nez vykon ménice,
zvyste nastavenou 0,00
c4-01 hodnotu. = 1,00 ANO Al A N 215H -
. Pokud motor vibruje, 250
snizte nastaveni. !
Upravte zesileni kompenzace
momentu tak, aby hodnota
vystupniho proudu
Torg Comp | pfi minimalnich otackach
Gain neprekraCovala jmenovity
vystupniho proudu ménice.
Pfi vektorovém Fizeni
bez zpétné vazby neupravujte
implicitni nastaveni zesileni
kompenzace momentu (1,00).
v , Nastaveni reakéni doby
Casova | omentové kompenzace
konsvtaptg":l v milisekundach.
kozr?]ozdenl Obvykle neni tfeba ménit
PENZace | o staveni.
momentu | Nytno upravit za nasledujicich
C4-02 okolnosti: 0 + 10000 200 ms * NE A A N 216H -
. Pokud motor vibruije,
zvyste nastaveni.
TorgComp | «  Pokud je reakce motoru
Time na zménu zatizeni
pomala, snizte
nastavenou hodnotu.
Copyright © Elektropohony spol. s r. 0. 2004 3-9 Varispeed L7




Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
(o Zobrazeni na U nastaveni | nastaveni za bez |Vektor registr S
. an provozu u/f ~ se zpet.
displeji zpet. | bou
vazby
Komtp enggcte " Nastaveni kompenzace 0,0
C4-03 m°mer:/;‘Fg‘;' Startl | omentu pti startu + 0,0 % NE N | A N 217H -
& fed. 2 %
FTorqCmp @ Start ve smeru vpred 00,0 %
mor|1(1c<)arr]11t?1 en?f;:; rtu Nastaveni kompenzace -200,0
C4-04 vzaF():I momentu pi startu A 0,0 % NE N | A N 218H -
a 0,
RTorgCmp @ Start ve sméru vzad. 0,0 %
Casova konstanta , _—
kompenzace Nastaveni spousteci
C4-05 - doby kompenzace 0+ 200 10 ms NE N A N 219H -
momentu pri startu momentu pfi startu
TorgCmpDelayT P )
* Tovarni nastaveni se méni se zménou zpusobu fizeni (uvedeno prednastaveni pro U/f fizeni).
B ASR - automaticka regulace rychlosti: C5
Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
C. Zobrazeni na RORE nastaveni | nastaveni za bez |Yvektor registr e
. 0 provozu u/f < se zpét.
displeji Zpet. | ~zbou
vazby
Proporcionalni  [Nastaveni 1,00
C5-01 | zesileni (P) ASR 1 |proporcionalniho = 40,00 ANO N N Q 21BH -
ASR P Gain 1 zesileni a integracni 300,00
Integracni ¢asova g?ri?gllfy I;Ourlzt;gtg[cké 0,000
C5-02 |konstanta (I) ASR 1 regulace rychlosti 10+000 0,500 s ANO N N Q 21CH -
ASRITime 1 pro maximalni frekvenci. !
Proporciondlni  [Nastaveni 1,00
C5-03 | zesileni (P) ASR 2 |proporcionalniho + 20,00 ANO N N Q 21DH -
ASR P Gain 2 zesileni a integracni 300,00
Integracni ¢asova casové konstanty
smycky automatické
konstanta (I) ASR 2 regTJIaZe lr‘lychlostli 0,000
=04 pro minimalni frekvenci. 10600 0,500 s ANO N N Q 21EH )
ASR I Time 2 Nastaveni se aktivuje '
pouze pfi rozbéhu.
* . Nastaveni Casové
Cas%;b Tsséanta konstanty filtru funkce 0,000
C5-06 ASR. + 0,004 NE N N Q 220H -
ASR Delay Time Nastaverll c_JbvykIe neni 0,500
nutno ménit.
Nastaveni frekvence
Frekvence pfepnuti K;oRprepnutl parametrd
konstant ASR | Rozhéh: pro Fout < C5-
: 07 plati ASR2, pro Fout N )
C5-07 > C5-07 plati ASR1. 0+ 120 Hz 0Hz NE N N A
Zpomaleni: pro Fout >
ASRGainSWFreq | C5-07 plati ASR1,
pro Fout < C5-07 plati
ASR3.
Pro predchazeni
Omezeni ASR vyraznym zménam
v zatiZeni nastavte
C5-08 v této konstanté nizkou 0 + 400 400 % NE N N A 222H -
o hodnotu. Nastaveni 100
ASR T limit % odpovida maximalni
vystupni frekvenci.
Proporcionalni  [Nastaveni 1,00
C5-09 | zesileni (P) ASR 3 |proporcionalniho = 40,00 ANO N N Q 22EH -
ASR P Gain 3 zesileni a integracni 300,00
Integralni Casova |Casové konstanty
konstanta (I) ASR 3 |smycky automatif:ke 0.000
C5-10 regulace rychlosti + 0500s | ANO | N | N | Q 231H -
ASR T Time 3 pro minimalni frekvenci. 10.000
ime Nastaveni se aktivuje !
pouze pfi dobéhu.
Copyright © Elektropohony spol. s r. 0. 2004 3-10 Varispeed L7




B  Modulac¢ni frekvence: C6

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za usf | bez s‘:::;g:_ registr Str.
na displeji RICVOZL zZpét. | ou
vazby
Vybér
modulacni | Volba modulacni frekvence:
frekvence
C6-02 1+6 3 NE A A A 224H -
1.2 kHz 4. 10 kHz
CarrierFreq Sel| 2. 5 kHz 5. 12,5 kHz
3.8 kHz 6. 15 kHz
« Zadané hodnoty: d
B Pirednastavené zadosti: d1
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za usf | bez s‘:::;g:_ registr Str.
na displeji RICVOZL zZpet. | ou
vazby
Multifrekvence
d1-01 Zadost 1 | Nastaveni zadané frekvence. 0,00 Hz ANO A A A 280H -
Reference 1
Multifrekvence Nalft?jvgni iédalgé frekvence,
d1-02 | Zadost 2 Efo;ra%foizﬁgﬁ]  vetup 0,00 Hz ANO Al A A 281H -
Reference 2 | ,Vybér frekvence 1".
Multifrekvence Nalitavc_eni zadané frekvence,
d1-03 | Zadost 3 BSo;ggr?oﬁZ;ty vstup 0,00 Hz ANO | A | A A 282H -
Reference 3 | ,Vybér frekvence 2".
Multifrekvence Nalitadvgm' zadané frekvence,
d1-04 | Zadost4 Efogra;ﬁg;‘aizﬁ]”é“xtupy 0,00 Hz ANO | A | A A 283H -
Reference 4 | ,Vybér frekvence 1 a 2".
Multifrekvence Nalitadvgnl' zadané frekvence,
d1-05 | Zadost 5 Efogra;fof/eaft’gﬁfy stup 0,00 Hz ANO | A| A | A 284H -
Reference 5 | ,Vybér frekvence 3".
Multifrekvence Naitzv?”" zadaneé frekvence, | ¢ .120,00
d1-06 | Zadost 6 B?o;ral!sgtljastzﬂnéu\tétupy L 0,00 Hz ANO | A | A A 285H -
Reference 6 | ,Vybér frekvence 1 a 3".
Multifrekvence Nalft?jvgni zadané frekvence,
d1-07 | Zadost 7 gfo;raﬁgsaizﬁ]”é“\t/‘;tupy 0,00 Hz ANO | A| A | A 286H -
Reference 7 |, Vybér frekvence 2 a 3".
Multifrekvence Nalft?jvgni zadané frekvence,
d1-08 | Zadost 8 Bfo;raﬁgsaizﬁ]”é“\t/’;tupy 0,00 Hz ANO | A| A | A 287H -
Reference 8 | ,Vybeér frekvence 1, 2 a 3".
r\:/ﬁlcl)cl)(:t Nastaveni zadané frekvence,
_ pokud je ,Vysoka rychlost" _
d1-09 Nominal Speed zvolena programovatelnym 20,00 Hz ANO Q Q Q 288H
vn P digitalnim vstupem.
F;;/ijlflzods(t)vla Nastaveni zadané frekvence,
_ pokud je ,Prejezdova rychlost )
d1-10 Interm Speed 1" zvolena programovatelnym 0,00 Hz ANO A A A 28BH
vi P digitalnim vstupem.
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Nazev Zména Metoda fizeni
Kopst. Zobrazen Popis Rozsah ) Pred- ; . Vektor |\ ior MEM(_)BUS Str.
C. nastaveni | nastaveni bez & registr
. an provozu u/f ~ se zpet.
na displeji zpet. | bou
vazby
Prejezdova | Nastaveni Zadané frekvence,
rychlost 2 | pokud je ,Pfejezdova rychlost
di-11 2" zvolena kombinaci 0,00 Hz ANO A A A 28CH -
Interm Speed | Programovatelnych digitalnich
v2 vstupd.
Pfejezdovd | Nastaveni zédané frekvence,
rychlost 3 | pokud je ,Pfejezdova rychlost
di-12 3" zvolena kombinaci 0,00 Hz ANO A A A 28DH -
Interm Speed | programovatelnych digitalnich
v3 vstupd.
Rychlost e
dorovnavani | Nastaveni zadané frekvence,
patra pokud je ,Rychlost 0 +120,00
di-13 dorovnavani patra" zvolena *1%2 0,00 Hz ANO A A A 28EH -
programovatelnym digitalnim
Relevel Speed vstupem.
vr
rF:/inlzoglt Nastaveni zadané frekvence,
di-14 pokud je ,Revizni rychlost 25,00 Hz ANO | Q| Q Q 28FH -
zvolena programovatelnym
Inspect Speed | . .~
Vi digitalnim vstupem.
Nizka rychlost | Nastaveni Zzadané frekvence,
di-17 pokud je ,Nizka rychlost” 4,00 Hz ANO Q| Q Q 292H -
zvolena programovatelnym
Level Speed v | digitalnim vstupem.
| Nastaveni priority Zadané
Volba priority | rychlosti:
rychlosti | 0: Multifrekvence
d1-18 (d1-01 - d1-08) 0:2 1 ANO | A | A | A 202H -
1: Prioritu ma ,Vysoka
Speedpriority |  rychlost"
Sel 2: Prioritu ma ,Nizka
rychlost"

*1. Jednotka pro nastavovani a monitorovani frekvenéni zadosti je dana konstantou 01-03 (implicitné 0,01 Hz). Se zménou jednotky se
méni se i rozsah nastaveni.
*2.  Maximalni nastavitelna hodnota zavisi na nastaveni maximalni vystupni frekvence (konstanta E1-04).

B Zesileni magnetického pole : d6

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘(’::;g:_ registr St
displeji provozu zZpét. | o ou
vazby
Aktlvacg fu,n kce Aktivace funkce zesileni
zesileni magnetického pole
d6-03 mag“egl'gkeho 0 nebo 1 0 NE N | A A 2A2H -
P 0: Nefunkéni
Fiel Force Sel 1: Funkeni
Limit funk Nastaveni horniho omezeni
imi ,Iun,ce pro budici proud vytvoreny
Ze5|t.enk',h funkci zesileni
mMagneuckeno | magnetického pole.
pole
d6—-06 Hodnota 100 % odpovida 100 + 400 400 % NE N A A 2A5H -
proudu motoru naprazdno.
Fleﬁgﬁrce Tato funkce plsobi po
celou dobu jizdy kromé DC
brzdéni.
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<+ Motor: E

m  U/f krivka: E1

Nazev Zména Metoda rizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
s Zob ‘ Popis - z za Vektor : Str.
C. obrazeni nastaveni | nastaveni bez 5 registr
- - provozu | U/f <1 |sezpét.
na displeji zpe;' vazbou
vazby

Napajeci

= Nastaveni vstupniho napéti
napéti

méniCe. Nastavena hodnota je 155 + 255
uZivana jako referenéni hodnota 1
funkcemi ochrany.

E1-01 200V ™! NE Q Q Q 300H -
Input

Voltage

Maximalni
vystupni
frekvence 40,0

E1-04 | (Fmax) 50,0 Hz NE Q| Q Q 303H -

120,0 2
Max
Frequency

Maximalni
vystupni

napeti 0,0 = 255,0
*1

E1-05 | (Umax) 1900V ™ NE Q Q Q 304H -

Max

Voltage
Vystupni napéti [V]

Frekvence | &% p---------------

(Ubase)

soubéhu ((51-13))
(Fbase)

0,0 +120,0
2

E1-06 50,0 Hz NE Q] Q Q 305H -

Umid
(E1-08)

Base
umin L_
Frequency E1-10)

Frain Frmid Fbase Fmax
(E1-09) (E1-07)  (E1-06) (E1-04)
Stredni Frekvence [Hz]
frekvence L
(Fmid) Pro nastaveni linearniho
E1-07 - prlbéhu U/f kfivky nastavte 0,0+120,0| 3,0Hz™ NE A A N 306H -
Mid konstanty E1—07 a E1—-09
Frequency | na stejnou hodnotu.
A V tomto pfipadé pak bude

Napé&ti ignorovano nastaveni E1-08.

na stredni | . v v
frekvenci \!de se u;lstete_, ze vsec,hny 0.0 = 2550
E1-08 (Umid) clglrl flretl_<|vence jsou zadany tak, | O, 22 20,0 v NE Q Q N 307H )

aby platilo:

Mid Voltage
A E1-04 (Fmax) = E1-06 (Fbase) >

—— E1-07 (Fmid) = E1-09 (Fmin)
Minimalni
vystupni
frekvence
E1-09 (Fmin) 0,0+120,0| 0,5Hz™ NE Q Q A 308H -

Min
Frequency

Napéti

na min.

frekvenci 0,0 + 255,0
*1

E1-10 (Umin)

12,5V 172 NE Q| Q N 309H -

Min Voltage

Napéti na
frekvenci
soubéhu

E1-13 (Ubase) Nastavte vystupni napeti 0,0 +*1255,0

%3 ;
pri frekvenci soubéhu (E1—06). 0.0V NE A N N 30CH

Base
Voltage

* 1. Hodnoty jsou uvedeny pro ménice tridy 3 x 230 V. Hodnoty pro ménic¢e 3 x 400 V jsou dvojnasobné.
* 2. Tovarni nastaveni se méni se zménou zpusobu fizeni (uvedeno prednastaveni pro U/f fizeni).
* 3. Konstanta E1-13 je autotuningem nastavena na stejnou hodnotu jako E1-05.
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B Parametry motoru: E2

Nazev Zména Metoda fizeni
Kopst. . ) Popis Rozsah ) Pred- ; . Vektor |\ oor MEM(_)BUS Str.
c. obrazeni nastaveni | nastaveni use | Pe% |sezper| registr
na displeji RIOVOZI zZpét. | ou
vazby
Imenovity Nastaveni jmenovitého proudu
proud motoru.
motoru Nastavena hodnota je brana 175
E2-01 jako referencni hodnota " 14,00 A 2 NE Q Q Q 30EH )
pro funkce ochrany motoru 3500
Motor a pro omezeni momentu. !
Rated FLA | Tato konstanta je vstupnim
Udajem pro autotuning.
3 .. | Nastaveni jmenovitého skluzu
melgowty motoru.
ms tuz Nastavena hodnota je bréna 0,00
E2-02 Otoru | sako referenéni hodnota + 2,73 Hz ™ NE Q| Q Q 30FH -
pro funkci kompenzace skluzu. 20,00
Motor | Tato konstanta je automaticky
Rated Slip | hastavena b&hem autotuningu.
n':g‘;gfu Nastaveni hodnoty proudu
naprazdno motoru naprazd_no. _ 0,00 = Y
E2-03 Tato konstanta je automaticky 13.99 %3 4,50 A NE Q Q Q 310H -
No-Load | nastavena béhem rotacniho !
Current autotuningu.
Pocet polt
motoru | Nastaveni poctu pol& motoru.
E2-04 Tato konstanta je vstupnim 2+48 4 pdly NE N N Q 311H -
Nugwtl)er of | dajem pro autotuning.
oles
Odpor
vinuti mezi | Nastaveni odporu vinuti motoru 0.000
_ fazemi | mezi fazemi. " *2 )
E2-05 Tato konstanta je automaticky 65 600 0,771 Q NE Q Q Q 312H
R Term nastavena béhem autotuningu. !
esistance
Rozptylova | Nastaveni ubytku napéti
indukénost | z ddivodu rozptylové indukénosti
o) 4 . e
E2-06 motoru mgig:ﬂ v % jmenovitého napeti 0,0 + 40,0 19,6 % NE N A A 313H _
Leak Tato konstanta je automaticky
Inductance | nastavena béhem autotuningu.
Ctinitel Nastaveni Cinitele saturace
s.a’cliJracle pfi 50% magnetickém toku.
E2-07 | Jadra Tato konstanta je automaticky | 0,00 = 0,50 0,50 NE N A A 314H -
Saturation | Nastavena béhem rotacniho
Comp 1 autotuningu.
Ctinitel Nastaveni Cinitele saturace
s_a,élracze pfi 75% magnetickém toku.
E2-0g | Jadra Tato konstanta je automaticky | 0,50 + 0,75 0,75 NE N | A A 315H -
Saturation | Nastavena béhem rotacniho
Comp 2 autotuningu.
Nastaveni mechanickych ztrat
Mechanické | V % jmenovitého vykonu
2tréty motoru. Nastaveni obvykle neni
nutno ménit.
E2-09 Upravte nastaveni, pokud napf. | 0,0 + 10,0 0,0 % NE N N A 316H
vlivem vysokého treni dochazi
Mechanical | k velkym ztrdtdm momentu.
loss Nastavené mechanické ztraty
budou kompenzovany.
Ztraty
v Zeleze pro
momentovou
E2-10 | kompenzaci | Nastaveni ztrat v Zeleze. 0+65535 | 112W ™ NE A N N 317H -
Tcomp Iron
Loss
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
& | Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za uss | bez vekt?: registr Str.
na displeji provozu | V/T | s |sezpet.
vazbou
vazby
Jmenovity
vykon Nastaveni jmenovitého 0.00
oy | moov |Weewonmton | L | a0 | e o| o | o | am | -
e ; 650,00
Mtr Rated | Udajem pro autotuning. !
Power
Cinitel
S%t;r?%e Tato konstanta je automaticky
E2-12 J nastavena béhem rotac¢niho 1,30 = 1,60 1,30 NE N A A - -
Saturation autotuningu.
Comp 3
* 1. Rozsah nastaveni je 10 + 200 % jmenovitého proudu ménié¢e. Uvedena hodnota je pro ménice tridy 3 x 230 V s vykonem 3,7 kW.
* 2. Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice. Uvedené hodnoty jsou pro ménice tfidy 3 x 230 V s vykonem 3,7 kW.
* 8. Rozsah nastaveni zavisi na vykonu ménic¢e. Uvedena hodnota je pro ménice tridy 3 x 230 V s vykonem 3,7 kW.
< Doplnky: F
B Nastaveni dopliikové zpétnovazebni karty: F1
Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za uss | be? vekt?: registr Str.
na displeji provozu | U/f | zpg |sezpet.
vazbou
vazby
Konstanta
zpétné vazby Ly o x .
F1-01 Nastaveni poctu pulsti zpetne | . 55409 1024 NE N| N Q 380H -
PG vazby na jednu otacku.
Pulses/Rev
Nastaveni ¢innost (metody
zastaveni) pfi preruseni
Volba zpétné vazby. (Poruchové
provozu hlaseni ,PGO" — preruseni
pii prerudent obvodu zpétné vazby.)
obvodu Ve L,
zp&tné vazby 0: Rampove fizené snizovani
(PGO) rychlosti do zastaveni
(pouziti dobéhové rampy 1
nastavené v C1—-02).
F1-02 1: Volny dobeh 0+3 1 NE | N| N | A 381H -
2: Rychly stop (nouzové
zastaveni s pouzitim
nouzové doby dobéhu
nastavené v C1—09).
PG Fdbk Loss .
Sel 3: PokraCovani provozu
(pouze signalizovana
vystraha PGO; z dlivodu
ochrany motoru a strojniho
zarizeni normalné toto
nastaveni nevolte.)
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Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni RUEE nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f: tg: registr S
na displeji RIOVOZI zpét. (5070
vazby
Nastaveni ¢innost (metody
zastaveni) pfi prekroceni
Volba maximalnich otacek.
_provozu | (poruchové hlaseni
pri prekroCeni | os™ — piekroteni rychlosti.)
rychlosti
(0s) 0: Rampové fizené snizovani
rychlosti do zastaveni
(pouziti dobéhové rampy 1
nastavené v C1-02).
F1-03 1: Volny dobéh 0+3 1 NE N N A 382H -
2: Rychly stop (nouzové
zastaveni s pouzitim
nouzové doby dobéhu
nastavené v C1-09).
PG 3: Pokracovani provozu
Overspeed (pouze signalizovéna
Sel vystraha OS; z diivodu
ochrany motoru a strojniho
zafizeni normalné toto
nastaveni nevolte.)
Nastaveni ¢innost (metody
Volba zastaveni) pfi kolisani
provozu i rychlosti. (Poruchové hlaseni
pri prekroceni | pEy™ — pekrogeni povolené
povolene | gdchylky rychlosti.)
odchylky
(DEV) 0: Rampove fizené snizovani
rychlosti do zastaveni
(pouziti dobéhové rampy 1 )
F1-04 nastavené v C1-02). 0+3 3 NE N N A 383H -
1: Volny dobéh
2: Rychly stop (nouzové
zastaveni s pouzitim
PG Deviation nouzové doby dobéhu
Sel nastavené v C1—09).
3: Pokracovani provozu
(pouze signalizovana
vystraha DEV)
0: Faze A predchazi fazi B
) pfi sméru otaceni vpred,
Orientace (faze B pFedchézi fazi A
zZpétné vazby pfi sméru otadeni vzad;
otaceni proti sméru
hodinovych rucicek).
F1-05 1: Faze B predchazi fazi A 0 nebo 1 0 NE N N Q 384H )
pfi sméru otaceni vpred,
] (faze A predchazi fazi B
PG Rotation pFi sméru otadeni vzad;
Sel otageni ve sméru
hodinovych rucicek).
Nastaveni déliciho poméru
D&lici pomér | Pulsniho vystupu
monitorova- | ZPEtnovazebni karty.
ciho o .
vystupu Délici pomér = (1+n)/m
F1-06 (n=0nebo1; m=1-+32) 1+132 1 NE N| N | a 385H ;
F1-06 = OO
n m
Pg Output | Tato konstanta je funkéni
Ratio pouze pfi pouziti PG-B2.
Mozné nastaveni déliciho
poméru: 1/32 < F1-06 < 1.
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni RUER nastaveni | nastaveni za use | bez s‘:::;g:_ registr e
na displeji Brovozu zZpét. | ou
vazby
Detekéni
Uroven
prekroceni ,
F1-08 | rychlosti | Nastaveni metody detekce 0+120 115 % NE N N A 387H -
prekroceni rychlosti.
PG Overspd
Level Rychlosti motoru prekracujici
- hodnotu nastavenou
Casova v konstanté F1-08 (v %
konstanta | max. vystupni frekvence)
detekce po dobu nastavenou v F1-09
F1-09 prekroCeni | jsou detekovany jako 0020 00s NE N N A 388H )
rychlosti prekroceni rychlosti. e !
PG Oversp
Time
Detekéni
Uroven
prekroCeni | Nastaveni metody detekce
povolene | piekroceni povolené odchylky
F1-10 | odchylky | rychlosti. 050 10 % NE N N A 389H -
rychlosti
- Pfekroceni Grovné nastavené
PG Deviate | konstant& F1-10
Level (v % maximalni vystupni
Casové frekvence) po dobu _
konstanta nastavenou v F1—-11 je
detekce detekovano jako prekroceni
prekrocent povolené odchylky rychlosti.
ovolené
F1-11 Fc))dchylky Odchylka rychlosti je rozdil 0,0 + 10,0 0,5 S NE N N A 38AH -
rychlosti mezi aktualni a zadanou
rychlosti motoru.
PG Deviate
Time
Casové
konstanta
detekce Nastaveni doby, po jejimz
preruSeni | uplynuti bude pfi rozpojeni
F1-14 obvodu obvodu zpétné vazby 0,0+ 10,0 1,0s NE N N A 38DH -
zpétné vazby | detekovana porucha PGO —
preruseni zpétné vazby.
PGO Detect
Time
B Analogové monitorovaci karty: F4
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f:;g:_ registr Str.
displeji provozu zZpét. | ou
vazby
Vybér
monitorované
o Pfi pouziti karty AO-08
_ velicin . . -
F4-01 bro AO congl 1 neisou F4—07a 08 funként 1+54 2 NE AL A A 391H
a signalova Uroven vystupu
AO Ch1 Select |je omezenana 0 + +10 V.
Zesllf:gl_le Monitorovani velicin 0,0 .
F4-02 od potateeni hodnoty (Bias) N 100,0 % ANO Al A A 392H -
AO Chl Gain |po 100% / 10 V. 1000,0
\_/yber . |Tato funkce je aktivni, pokud
monitorovane |. ; . ,
v je analogova monitorovaci
F4-03 veliciny karta pouzita 1+54 3 NE A A A 393H -
pro AO kanal 2 )
AO Ch2 Select
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Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni na Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f: tg: registr Str.
displeji el zpét. |o2bC
ple] vazby vazbou
Zesileni - AO | Vybé&r monitorované 00
Fa-04 | Kandl2 ‘F:ae';ér:]:\tf nastaveni cisla + 500% | ANO | A | A | A 394H -
r ru 00 z U1~
1000,0
AO Ch2 Gain | (4, 10, 11, 12, 13, 14, 25,
28, 35, 39 a 40 neni mozno
Bias — AO kanal | monitorovat).
e -110,0
F4-05 Zesileni: kalibrace signalu, + 0,0 % ANO Al A A 395H -
AO Ch1 Bias kolik °/’o yelit“:iny 110,0
odpovida 10 V.
Bias — AO kanal
2 Bias: podate¢ni hodnota, -110,0
F4-06 kolik % veliginy + 0,0 % ANO A A A 396H -
AO Ch2 Bias odpovida 0 V. 110,0
Vybér signalové
y ﬂrogné (Signélovév_ﬂrovg_r;ll \Q’Istupu
4 ouze pii pouZiti ka
F4-07 | ProAOkandl 1 | EOReNPIP i 0 nebo 1 0 N | A| A | A 397H -
AO Opt Level
Sel 0:0-+10V
1:-10++10V
Vybér signalové
drovné |Pfi pouZiti karty AO-08
F4-0g | Pro AO kanal 2 |nejsou F4-07a 08 funkini | ¢ neho 1 0 NE | A A | A 398H -
a signalova Uroven vystupu
AO Opt Level lje omezena na 0 = +10 V.
Sel
B Digitalni vystupni karty (DO-02 a DO-08): F5
Nazev Zména Metoda fizeni
Kopst. . ) Popis Rozsah ) Pred- ; . Vektor |\ oor MEM(_)BUS Str.
C. obrazeni nastaveni | nastaveni bez 5 registr
R - provozu u/f &t se zpét.
na displeji :::b;, i
V@i;ggﬂ'}ce Aktivni pfi pouZiti digitalni
g vystupni karty (DO-02 nebo . )
F5-01 DO chi DO-08). Nastaveni funkce 0+42 0 NE A A A 399H
Select programovatelného vystupu.
V)\//l;g;ufggkzce Aktivni pfi pouziti digitalni
g vystupni karty (DO-02 nebo N )
F5-02 DO Ch2 DO-08). Nastaveni funkce 0+42 1 NE A A A 39AH
Select programovatelného vystupu.
V@i{;:ggce Aktivni pfi pouZiti digitalni
g vystupni karty (DO-08). . )
F5-03 [~ 3| Nastaven funkce 0+42 2 NE Al A A 39BH
Select programovatelného vystupu.
V’\'/?/i;ufsglfe Aktivni pfi pouziti digitalni
. vystupni karty (DO-08). . i
PS04 | Nastaveni funkce 0+42 4 NE Al A | A 39CH
Select programovatelného vystupu.
V@izlf;gl;ce Aktivni pfi pouziti digitalni
> vystupni karty (DO-08). . )
F5-05 I Nastaveni funkce 0+42 6 NE A A A 39DH
programovatelného vystupu.
Select
V)\//l;izufgglgce Aktivni pfi pouziti digitalni
g vystupni karty (DO-08). N _
P06 | | Nastaveni funkce 042 37 NE Al A A 39EH
Select programovatelného vystupu.
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Nazev

Metoda Fizeni

- Zména
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni RUER nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
d. I o provozu u/f zpét se zpet.
na dispieji vazb.y vazbou
Vybér funkce | Aktivni pfi pouZiti digitalni
F5-g7 | VYStupu7 | vystupni karty (DO-08). 042 OF NE Al A | A 39FH -
DO Ch7 Nastaveni funkce
Select programovatelného vystupu.
Vybér funkce | Aktivni pfi pouziti digitalni
g vystupu 8 | vystupni karty (DO-08). ) -
F5-08 DO Cha | Nastaveni funkce 0= 42 OF NE A A A 3A0H
Select programovatelného vystupu.
Vybér Aktivni pfi pouziti digitalni
vystupniho  |vystupni karty (DO-08).
F5_gg | Modu D0-08 |Nastaveni vystupniho modu: 0+2 0 NE A A A 3A1H )
0: 8 nezavislych vystupl j
DO-08 1: Binarni kdd
Selection  |2: Dle nastaveni F5-01-F5-08,
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« Svorkovnice: H

B Programovatelné digitalni vstupy: H1

Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
é Zobrazeni R nastaveni | nastaveni za bez | VKO registr | St
- = provozu | U/f <;  |se zpét.
na displeji Zpet. |\ zbou
vazby
Volba funkce
H1-01 vstupu S3 Programovatelny digitalni 088 80 NE A A A 400H )
vstup 1
Terminal S3 Sel
Volba funkce
t S4 v digitalni
H1-02 vstupu Programovatelny digitalni 088 84 NE A A A 401H -
vstup 2
Terminal S4 Sel
Volba funkce
H1-03 vstupu S5 Programovatelny digitalni 088 81 NE A A A 402H -
vstup 3
Terminal S5 Sel
Volba funkce
sti S y digitalni
H1-04 vstupu S6 Programovatelny digitalni 0-88 83 NE A A A 403H -
vstup 4
Terminal S6 Sel
Volba funkce
H1-05 vstupu S7 Programovatelny digitalni 0-88 F NE A A A 404H -
vstup 5
Terminal S7 Sel

Funkce programovatelnych digitalnich vstupt

Metoda Fizeni

Nastavovana Funkce Vektor | Vektor | gy
hodnota u/f bez se

zpét. zpét.

vazby | vazbou
3 Vybér frekvence 1 ANO | ANO | ANO -
4 Vybér frekvence 2 ANO | ANO | ANO -
5 Vybér frekvence 3 ANO | ANO | ANO -
6 Vybér krokovaci frekvence (ma vySsi prioritu nez vybér rychlosti 1, 2 nebo 3) ANO | ANO | ANO -
7 Doba rozbéhu / dobéhu 1 ANO | ANO | ANO -
8 Externi blokovani, NO kontakt (blokovani ve stavu sepnuto) ANO | ANO | ANO -
9 Externi blokovani, NC kontakt (blokovani ve stavu rozepnuto) ANO | ANO | ANO -
F Neni pouzivan (nastavte vzdy, pokud vstup neni vyuZivan) - - - -
14 Reset pii poruse (Reset pri sepnuti) ANO | ANO | ANO -
15 Nouzovy stop, NO kontakt (Sepnuto: zastaveni po nouzové dobéhové rampé C1—09) ANO | ANO | ANO -
17 Nouzovy stop, NC kontakt (Rozepnuto: zastaveni po nouzové dobéhové rampé C1—09) ANO | ANO | ANO -

Vstup Casovace (Nastaveni ¢asovace v konstantach b4—01 a b4—02; vystup ¢asovace

18 ANO | ANO | ANO -

v H2-(OO)
1A Doba rozbéhu / dobéhu 2 ANO | ANO | ANO -
20-2F Externi poruchy (Vstup: NO kontakt/NC kontakt; Zplsob detekce: vzdy/béhem chodu) ANO | ANO | ANO -
80 Vysok rychlost (d1-09) ANO | ANO | ANO | -
81 Prejezdova rychlost 1 (d1-10) ANO | ANO | ANO -
82 Rychlost dorovnavani patra (d1—13) ANO | ANO | ANO -
83 Nizka rychlost (d1-17) ANO | ANO | ANO | -
84 Revizni rychlost (d1—14) ANO | ANO | ANO -
85 Nouzovy provoz s baterii ANO | ANO | ANO -
86 Zpétna kontrola sepnuti vystupnich stykacd ANO | ANO | ANO -
87 Omezeni vysoké rychlosti pfi jizdé nahoru ANO | ANO | ANO -
88 Omezeni vysoké rychlosti pfi jizdé doll ANO | ANO | ANO -
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B  Programovatelné digitalni vystupy: H2

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na RUER nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
R o provozu u/f &t se zpét.
displeji ::zb.y vazbou

Volba funkce vystupu

H2-01 M1-M2 Z.r "I‘-;’;f'nnl’svzttj'”’l' 043 40 NE Al A | A 40BH -
Term M1-M2 Sel 9 ystip

Volba funkce vystupu

. M3-M4 Programovatelny . i
H2-02 digitalni vystup 2 0+43 41 NE A A A 40CH
Term M3-M3 Sel

Volba funkce vystupu

H2-03 M5-M6 Programovatelny | 43 ] T, — -
Term M5-M6 Sel igitalni vystup

Funkce programovatelnych digitalnich vystupt

Metoda Fizeni
Nalf;:\:‘t:’\;:na Funkce o VTJI((;zor Ve:;or Str.
zpet. zpet.
vazby | vazbou
0 V chodu 1 (Sepnuto: je-li aktivni povel ,CHOD", nebo je-li na vystupu ménice napéti) ANO | ANO | ANO -
Nulové otacky ANO | ANO | ANO -
2 Shoda frekvence frer / fout 1 (S pouzitim konstanty L4—02) ANO | ANO | ANO -
s |t e ) 1 ot vistpni e = 1401, o [ o | o | -
4 Detekce frekvence 1 (Sseggz;ci)t:i n:— Il-:::zl) > vystupni frekvence > — L4-01, ANO ANO ANO )
IRYY 't > —

s | Dot fokence2 oo visuoni e > < Lapl ooy | w0 [ o | mvo |
6 Ménic pfipraven k chodu; po inicializaci, bez poruch ANO | ANO | ANO -
7 Detekce podpéti ve stejnosmérném meziobvodu (UV) ANO | ANO | ANO -
8 Blokovani (NO kontakt; Sepnuto béhem blokovani vystupu ménice funkci baseblock) ANO | ANO | ANO -
9 Zadavani frekvencni Zadosti (Sepnuto: zadavani frekvencni Zadosti z digitalniho operatoru)] ANO | ANO | ANO -
A Zdroj spousténi (Sepnuto: spousténi ménice z digitalniho operatoru) ANO | ANO | ANO -
B Detekce pretizeni/odlehceni 1, NO kontakt (NO kontakt: pfi detekci ve stavu sepnuto) ANO | ANO | ANO -

C Ztrata frekvencni zadosti (funkéni, pokud je v L4—05 nastavena 1) ANO | ANO | ANO
D Porucha brzdiciho tranzistoru ANO | ANO | ANO -
E Porucha (ieé)i;:;goln?:qi \c/)y;sel?;tttg r[:;:l;chy mimo CPF00 a CPFO1 a pfi chybé v komunikaci ANOo | Aano | Ano )
F Neni pouzivan (nastavte vzdy, pokud vystup neni vyuzivan) ANO | ANO | ANO -
10 Minoritni porucha (Sepnuto: zobrazeni vystrazného hlasent) ANO | ANO | ANO -
11 Reset poruchy (Sepnuto pfi aktivnim povelu ,Reset pfi poruse™) ANO | ANO | ANO -
12 Vystup Casovace ANO | ANO | ANO -
13 Shoda frekvence fie / four 2 (S pouzitim konstanty L4—04) ANO ANO ANO -
e e o oo e reoerce = L4703, [ o | o | avo | -
15 Detekce frekvence 3 (Sepnuto: vystupni frekvence < — L4—03 , s pouzitim L4—04) ANO | ANO | ANO -
16 Detekce frekvence 4 (Sepnuto: vystupni frekvence > — L4—03 , s pouzitim L4—04) ANO | ANO | ANO -
17 Detekce pretizeni/odlehceni 1, NC kontakt (NC kontakt: pfi detekci ve stavu rozepnuto) ANO | ANO | ANO -
18 Detekce pretizeni/odlehceni 2, NO kontakt (NO kontakt: pfi detekci ve stavu sepnuto) ANO | ANO | ANO -
19 Detekce pretizeni/odlehceni 2, NC kontakt (NC kontakt: pfi detekci ve stavu rozepnuto) ANO | ANO | ANO -
1A Reverzace (Sepnuto béhem reverzace) ANO ANO ANO -
1B Blokovani 2 (NC kontakt; Rozepnuto béhem blokovani vystupu ménice funkci baseblock) ANO | ANO | ANO -

1D Generatorovy chod NE NE ANO
1E Restart ménice (Sepnuto: automaticky restart po poruse mozny) ANO | ANO | ANO -
1F zzigiﬁgimcvr)te%riuer(gu, zahrnujici OH3) — vystraha (Vystup spina pfi 90% a vice Grovné ano | ano | ano )
20 Prehrati ménice (OH) — vystraha (Sepnuto pfi prekroceni teploty nastavené v L8—02) ANO | ANO | ANO -
30 Momentové omezeni (omezeni proudu) (Sepnuto béhem omezeni momentu) ANO | ANO | ANO -
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Metoda Fizeni

Vektor | Vektor
bez se
zpét. zpét.
vazby | vazbou

Nastavovana

hodnota Str.

Funkce
u/f

31 Omezeni rychlosti NE NE ANO -

33 Dokonceni funkce ,zero-servo" (sepnuto, je-li dokoncena funkce zero-servo) NE NE ANO -

V chodu 2 (Sepnuto: na vystupu ménice je frekvence; Rozepnuto: na vystupu ménice

37 neni frekvence - Baseblock, DC brzdéni, pocate¢nim buzeni, STOP)

ANO ANO ANO -

38 Ventilator v chodu ANO ANO ANO -

40 Ovladani brzdy ANO ANO | ANO -

41 Ovladani vystupnich stykacd ANO | ANO | ANO -

42 Signal otevieni dvefi pred stanici (ve dvefni zoné) ANO | ANO | ANO -

43 Nenulové otacky ANO | ANO | ANO -

B Analogové vstupy: H3

Nazev

Konst.
c.

Zobrazeni
na displeji

Popis

Rozsah
nastaveni

Pred-
nastaveni

Zména
za
provozu

Metoda fizeni

u/f

Vektor
bez
zpét.
vazby

Vektor
se zpét.
vazbou

MEMOBUS
registr

Str.

H3-01

Volba Urovné
signalu kanalu 1
karty AI-14B

AI-14 CH1
LviSel

Nastaveni Grovné vstupniho
signdlu kanalu 1 pfi pouziti
dopliikové karty AI-14B.
0: 0az+10V

1:-10az +10V

0 nebo 1

NE

410H

H3-02

Zesileni
vstupniho
signalu kanalu 1
karty AI-14B

AI-14 CH1 Gain

Nastaveni frekvence

pfi zadani 10 V na vstup
kanalu 1 karty AI-14B ;
v % maximalni vystupni
frekvence nastavené

v E1-04.

0,0

1000,0

100,0 %

ANO

411H

H3-03

BIAS vstupniho
signalu kanalu 1
karty AI-14B

AI-14 CH1 Bias

Nastaveni Urovné frekvence
pfi zadani 0 V na vstup
kanalu 1 karty AI-14B;

v % maximalni vystupni
frekvence nastavené

v E1-04.

-100,0

+100,0

0,0 %

ANO

412H

H3-04

Volba Urovné
signlu kanalu 3
karty AI-14B

AI-14 CH3
LviSel

Nastaveni Urovné vstupniho
signalu kanalu 3 pfi pouziti
dopliikové karty AI-14B.
0: Oaz+10V

1:-10az +10V

0 nebo 1

NE

413H

H3-05

Volba funkce
vstupu kandlu 3
karty AI-14B

Al-14
CH3FuncSel

Volba funkce kanalu 3
dopliikové analogové karty
AI-14B.

(Viz. nasledujici tabulka.)

2,3,14

NE

414H

H3-06

Zesileni
vstupniho
signdlu kandlu 3
karty AI-14B

AI-14 CH3 Gain

Nastaveni hodnoty vstupni
veliiny pfi zadani 10 V

na vstup kanalu 3 karty
AI-14B; podle 100 %
hodnoty veli¢iny nastavené
v konstanté H3—05.

0,0

1000,0

100,0 %

ANO

415H

H3-07

BIAS vstupniho
signalu kanalu 3
karty AI-14B

AI-14 CH3 Bias

Nastaveni hodnoty vstupni
veli¢iny pfi zadani 0 V

na vstup kanalu 3 karty
AI-14B; podle 0 %
hodnoty veli¢iny nastavené
v konstanté v H3-05.

-100,0

+100,0

0,0 %

ANO

416H
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni na RUEE nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
d. - provozu u/f v se zpet.
ispleji zpet. | bou
vazby
Nastaveni Grovné vstupniho
Volba Grovné | signdlu kandlu 2 pfi pouziti
signalu kanalu 2 | dopliikové karty AI-14B.
karty AI-14B  |0: 0Oaz+10V
1: -10az +10V
H3-08 2: 42320 mA 0+2 0 NE A A A 417H -
Pokud je zvolen proudovy
Al-14 CH2 | vstup, kanal 2 musi byt
LviSel nastaven i hardwarové
(viz. Manudl k AI-14B).
\{olba Iiunlfizez Volba funkce kanalu 2
vskupu A?”&E' dopliikové analogové karty
H3-09 arty Al AI-14B. 2,3, 14 3 NE A A A 418H -
Al-14
CH2Funcsel | (Viz. nasleduiici tabulka.)
Zesileni Nastaveni hodnoty vstupni
vstupniho veliiny pfi zadani 10 V /
signalu kanalu 2 | 20 mA na vstup kandlu 2 0,0
H3-10 karty AI-14B | karty AI-14B; podle + 100,0 % ANO A A A 419H -
100 % hodnoty veliCiny 1000,0
| nastavené v konstanté
AI-14 CH2 Gain v H3-09.
BIAS vstupniho | Nastaveni hodnoty vstupni
signalu kanalu 2 | veli¢iny pfi zadani 0 V / 1000
_ karty AI-14B | 0 mA na vstup kanalu 2 ! o i
H3-11 karty AI-14B; podle 0 % + 0,0 % ANO A A A 41AH
, +100,0
. hodnoty veliiny nastavené
Al-14 CH2 Bias | \ konstanté v H3—09.
analgllgv'ch Nastaveni ¢asového filtru
v tg Al pro analogové vstupy 1 az
H3-12 stupd 3 doplitkové karty AI-14B. | 0,00 = 2,00 | 0,03 s NE Al A A 41BH -
CH1-3 Filter Ucinné napf. pro regulaci
Time sumu atd.
Volba funkce | Volba funkce
vstupu Al multifunkéniho
H3-15 analogového vstupu Al. 0 nebo 1 0 NE N N A 434H -
Terminal A1 | 0: Frekvencni Zadost
Func 1: Kompenzace momentu
Zesileni
vstupniho Nastaveni frekvence
signalu pfi zadani 10 V na vstup 0,0
H3-16 (vstup A1) Al; v % maximalni vystupni = 100,0 % ANO A A A 435H -
] frekvence nastavené 1000,0
Terminal Al |y E1-04.
Gain
BIAS .vstylpnlho Nastaveni Grovné frekvence
5|tgna:1 pfi zadani 0 V na vstup Al; -100,0
H3-17 | (WSWPAL) |\ of maximalni vystupni A 0,0 % ANO [ A | A | A 436H -
Terminal A1 | frekvence nastavené +100,0
BiaS A" E1_04.
Nastaveni konstant H3-05, H3-09
Metoda Fizeni
Nastavovana Funkce 100% Vektor | Vektor | gp.
hodnota u/f bez se
Zpét. Zpét.
vazby | vazbou
Pomocna frekvencni zZédost 2 | Maximalni vystupni frekvence (pouze pfi pouziti AI-14B) | ANO | ANO | ANO -
Pomocna frekvenéni Zadost 3 | Maximalni vystupni frekvence (pouze pfi pouziti AI-14B) | ANO | ANO | ANO -
14 Kompenzace momentu Jmenovity moment motoru NE NE ANO -
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« Ochranné funkce : L

B Ochrana motoru: L1

Nazev Zme Metoda Fizeni
Konst. - Popis Rozsah | Pred- | M- Vektor | | MEMOBUS | ¢,
c. Zobrazeni nastaveni | nastaveni u/e | P2 |sezpet.| registr )
na displeji provozu Zpét. | ou
vazby
Volba zarazeni elektronické
ochrany motoru proti pretizeni.
0: Mimo funkci
Ochrana
motoru | 1: Funkéni — motor
proti vSeobecného pouziti
pretizeni (vlastni chlazeni ventilatorem)
2: Funkéni — specialni motor
pro pouziti s ménicem
L1-01 (cizi chlazeni) 0:3 1 NE Q| Q Q 480H -
3: Funkcni — motor
pro vektorové fizeni s cizim
chlazenim
MOL Fault Vv nekteryc’h apllkaC|,ch muze
po vypnuti a zapnuti napajeni
Select ménice dojit k vynulovani
tepelné hodnoty I2t a tak
presto, Ze je konstanta
nastavena na ,1“, miZe byt
ochrana nelcinna.
. . Nastaveni ¢asové konstanty
Casova | ochrany proti pretizeni v sec.
konstanta
ochrany | Obvykle neni tfeba nastaveni
motoru | konstanty ménit.
proti
pretizeni | prednastaveni od vyrobce je
L1-02 150% pretizeni po dobu jedné 0,1+5,0 1,0 min NE A A A 481H -
minuty.
Tato Casova konstanta plati
MOL Time | pro zahfaty motor.
Const Pokud je znama odolnost
motoru pfi 150% pretiZeni,
upravte toto nastaveni.

B  Ochrana pii kratkodobém vypadku napajeni: L2

Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f:;g[ registr Str.
displeji provozu zZpét. | ou
vazby
, . Nastaveni Urovné napéti
Urov;: dgg:?kce pro detekci podpéti ve ss
L2-05 meziobvodu. 150 = 210" | 190 VDC ** NE Al A A 489H -
obvykle neni tfeba ménit
PUV Det Level hastavent.
Napéti baterie
L2-11 Nastaveni hodnoty napeti | o _ 499 | ovpC NE | A| A | A 4CBH -
baterie.
Volt@batterydr

* 1. Hodnoty pro ménice napétové tfidy 3 x 230 V. Hodnoty pro ménice 3 x 400 V jsou dvojnasobné.
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B Ochrana proti vypnuti: L3

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
- Zob ‘ Popis o o za Vektor N Str.
C. obrazeni nastaveni | nastaveni usf | bez st.| registr
na displeji provozu zpét, |3¢ZPe
pie] vazby vazbou

0: Nefunkcni (Zrychlovani
probiha dle nastaveni.
Pfi velkém zatizeni mize dojit

O(;)r;:)atina k zastaveni motoru.)
Vyypnl;'vt:_] 1: Funkéni (Zrychlovani je
pri rozbenu preruseno, pokud je
prekrocena hodnota L3—02.
Pfi poklesu proudu
_ pod drovef nastavenou . )
L3-01 v L3-02 zrychlovani opét 0+2 1 NE A A N 48FH
pokracuje.)
2: Inteligentni reZim rozbéhu
(Zrychlovani je automaticky
Stall; ,chel upraveno na zakladé
€ referencni hodnoty proudu
nastavené v konstanté
L3-02. Nastavena doba
rozbéhu neni brana v Gvahu.)
Uroveri | Nastaveni irovné proudu
ochrany | Pro ochranu proti vypnuti
proti pfi rozb&hu, v procentech
vypnuti | Jmenovitého proudu ménice.
pfirozbéhu | ,
(proudové | Ucinne, pokud je v L3—01
L3-02 | Omezeni) |nastavena 1nebo 2. 0 + 200 150 % NE Al A N 490H -

Obvykle neni tfeba ménit
nastaveni.

StallP Accel | pokud dochazi k zastavovani
Lvl motoru, snizte nastavenou
hodnotu.

Nastaveni ochrany proti vypnuti
Ochrana |za chodu.
proti
vypnuti | 0z Nefunkéni
béhem | (Chod probiha dle nastaveni.
chodu Pfi velkém zatizeni m{ze
dojit k zastaveni motoru)
L3-05 0+2 1 NE A N N 493H -
1: Funk¢ni - Doba dobéhu 1
(Pouziti doby dobéhu 1
nastavené v konstanté C1—-02.)

StallP Run

Sel 2: Funkéni - Doba dobéhu 2

(Poutziti doby dobéhu 2
nastavené v konstanté C1—-04.)

Uroveli | Nastaveni Grovné proudu
ochrany | pro ochranu proti vypnuti

proti béhem chodu, v procentech
vypnuti | jmenovitého proudu ménice.
béhem

chodu | Udinné, pokud je v L3—05
(proudové |nastavena 1 nebo 2.

L3-06 g
omezeni)

30 + 200 150 % NE A N N 494H -

Obvykle neni tfeba ménit
nastaveni.

StallP Run | pokud dochdzi k zastavovani
Level motoru, snizte nastavenou
hodnotu.
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B Detekce frekvence: L4

Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni RUER nastaveni | nastaveni za bez |Yvektor registr S
R o provozu u/f = se zpét.
na displeji Zpet. || zbou
vazby
Urove . o
detekce | Pouzito, pokud je digitalni
frekvence | Programovatelny vystup 0,0
L4-01 nastaven na funkci ,Shoda + 0,0 Hz NE A A A 499H -
s nastavenou frekvenci 1%, nebo 120,0
Spd Agree |, Detekce frekvence 1 nebo 2".
Level
Sitka
detekce | PouZito, pokud je digitalni
frekvence | Programovatelny vystup
L4-02 nastaven na funki ,Shoda 0,0+20,0 | 2,0Hz NE Al A | A 49AH -
frekvence 1%, ,Shoda
Spd Agree | S nastavenou frekvenci 1%, nebo
Width «Detekce frekvence 1 nebo 2"
Urovei
detekce .. o,
frekvence | Pouzito, pokud je digitalni
(+/-) programovatelny vystup -120,0
L4-03 nastaven na funkci ,Shoda + 0,0 Hz NE A A A 49BH -
s nastavenou frekvenci 2" nebo +120,0
Spd Agree .Detekce frekvence 3 nebo 4".
Lvl+-
Sitka
detekce | pozito, pokud je digitalni
fEekv/enc)e programovatelny vystup
+/- nastaven na funkci ,Shoda ]
L4-04 frekvence 2", ,Shoda 0,0 +20,0 2,0 Hz NE A A A 49CH -
s nastavenou frekvenci 2", nebo
Spd Agree |,Detekce frekvence 3 nebo 4".
Wdth+-
B Restart po poruse: L5
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘(’::;gzl registr St
na displeji provozu zZpét. |
vazby
Poéet_ Nastaveni poctu pokusd
automatic- | o automaticky restart ménice
kych po porude.
L5-01 restartd 0+10 2 NE A A A 49EH
Automaticky restart -
po nasledujicich poruchach: OV,
Num of |UV1, GF, OC, OL2, OL3, OL4,
Restarts |UL3, UL4, PF, LF, SE1, SE2, SE3
Volba Volba funkce poruchového
automatic- | vystupu pfi autorestartu
kého po poruse.
- restartu -
L5-02 0: Poruchovy kontakt neni 0 nebo 1 0 NE A A A 49FH
aktivovan
Restart Sel 1: Poruchovy kontakt aktivovan
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B Detekce momentu: L6

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za v bezo Vektor registr Str.
. o rovozu /f = se zpét.
na displeji p zZpét. | ou
vazby
0: Detekce momentu neni
aktivni.
1: Detekce pretizeni pouze
za stavu shody zadané
a vystupni frekvence; provoz
ménice pokracuje —>varovani
2: Detekce pretizeni stale,
za chodu; provoz ménice
pokracuje —> varovani
Detekce 3: Detekce pretizeni pouze
momentu 1 wr .
za stavu shody Zadané
a vystupni frekvence;
okamzité po detekci pretizeni
je zablokovan vystup ménice
(volny dobéh).
4: Detekce pretizeni stéle,
za chodu; okamzité
po detekci pretizeni je
L6-01 zablokovan vystup ménice 0-8 4 NE A A A 4A1H }
(volny dobéh) .
5: Detekce odlehceni pouze
za stavu shody zadané
a vystupni frekvence; provoz
ménice pokracuje —>varovani
6: Detekce odlehceni stale,
za chodu; provoz ménice
pokracuje —> varovani
7: Detekce odlehceni pouze
TortasDIet 1 za stavu shody zadané
€ a vystupni frekvence;
okamZité po detekci odlehceni
je zablokovan vystup ménice
(volny dobéh) .
8: Detekce odlehceni stale,
za chodu; okamZité
po detekci odlehceni
je zablokovan vystup ménice
(volny dobéh) .
Urovelt | Nastaveni urovné detekce
detekce | momentu.
momentu 1
L6-02 Vektorové fizeni : Jmenovity 0+ 300 150 % NE A A A 4A2H -
moment motoru = 100%.
Toqu\Izet 1 U/f Fizeni: Jmenovity proud
ménice = 100%.
Doba . .
detekce | Nastaveni casové konstanty
L6-03 | momenty 1 | Pro detekci momentu (doby = g g . 400 | g1 N [ Al A | A | 43 -
prekroCeni Urovné nastavené ! ! !
Torq Det1 |vL6-02.)
Time
Detekce
momentu 2
L6—-04 0-+8 0 NE A A A 4A4H -
Torq Det 2
Sel
Urovei
detekce
L6-05 | MOMENtU 2 | popis — viz. konstanty 0+ 300 150 % NE Al A | A 4ASH -
Torq Det 2 L6—01 - L6—03.
Lvi
Doba
detekce
L6-06 | Mmomentu 2 0,0 + 10,0 01s NE Al A A 4A6H -
Torq Det 2
Time
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B Omezeni momentu: L7

Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na HEE nastaveni | nastaveni za bez |Yvektor registr S
R o provozu u/f = se zpét.
displeji zpet. | bou
vazby
Omezeni
L7-01 | momentu vpied 0+ 300 300 % NE N A A 4A7H -
Torq Limit Fwd
Omezeni Nastaveni momentového
L7-02 | momentu vzad |omezeniv % jmenoviteho | g . 300 300 % NE N | A A 4A8H -
momentu motoru.
Torg Limit Rev
Omezeni Lze nastavit pro _EtyFi
momentu pro jednotlivé oblasti.
generatorovy Momentova
L7-03 chod vpied zadost 0+ 300 300 % NE N A A 4A9H -
Torq Lmt Fwd e
Rgn VZAD
Omezeni '
momentu pro L7-02
generatorovy
L7-04 chod vzad 0 + 300 300 % NE N A A 4AAH -
Torg Lmt
Rev Rgn
Casova konstanta
omezertn Nastaveni integracni
L7-06 momentu Zasové konstanty omezeni | 5+ 10000 | 200 ms NE N A N 4ACH -
Torque Limit | Momentu.
Time
Volba zplisobu Fizeni
omezeni momentu béhem
rozbéhu / dobéhu.
Omezeni 0: P-fizeni (Integracni
_ momentu slozka je aktivni
beéhem rozbehu / pii konstantni rychlosti)
dobehu 1: I-fizeni (integracni)
Obvykle neni nutno ménit
nastaveni.
L7-07 0 nebo 1 0 NE N A N 4C9H -
Integracni fizeni zvolte
v pfipadé, pokud je
dilezita presnost
momentového omezeni
béhem rozbéhu / dobéhu.
Torque Limit Sel VOOIE)a int::-gra_énl’ho Fl'ze[u' )
mUze zplsobit prodlouzeni
doby rozbéhu / dobéhu
a zvySeni odchylky otacek
motoru od referencni
Zadosti.
B Ochrana hardware: L8
Nazev Zména Metoda Fizeni
Kopst. - . Popis Rozsah ) Pred- ; za Vektor |\ ior MEM(_)BUS Str.
C. obrazeni nastaveni | nastaveni bez & registr
- == provozu u/f ~ se zpet.
na displeji zpet. | bou
vazby
Urove,:n’ Nastaveni Grovné teploty
varovani Ani pFi prehFivani
K prehrati | PO varovani pfi pre .
L8-02 | Pripre ménice; ve °C. 50 + 130 90 °C NE A A A 4AEH -
OH P Varovani, Ze teplota chladice
AlarmrE\-/I dosahla nastavené hodnoty.
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni RUEE nastaveni | nastaveni za use | bez s\(’::;g: registr e
na displeji RICVOZL zZpét. | ou
vazby
Volba provozu pfi varovani
0 moznosti pFehfati ménice.
0: Rizené zastaveni
Volba provozu | po dob&hové rampé
pri varovani nastavené v C1—-02.
1: Volny dobéh
L8-03 2: Rychle zastaveni 0-3 3 NE | A| A | A 4AFH -
s pouzitim nouzové doby
dobéhu (C1-09).
3: Pokracovani provozu
OH Pre-Alarm | Pfi nastaveni 0, 1 a 2 bude
Sel detekovana porucha,
pfi nastaveni 3 minoritni
porucha.
Detekce 0: Nefunkéni
Vypadku 1: FUnkéni
vstupni faze (Detekuje vypadek
L8-05 vstupni faze, vykyvy 0 nebo 1 1 NE A A A 4B1H -
napajeciho napéti nebo
Ph Loss In Sel poskozeni kondenzétoru
ve ss meziobvodu.)
0: Nefunkéni
1: Funkéni — sledovani jedné
Detekce faze
_vypadku 2: Funkéni — sledovani
vystupni faze vypadku dvou a t¥i fazi
Vypadek vystupni faze je
L8-07 detekovan pfi hodnoté mensi| 0 nebo 2 2 NE A A A 4B3H -
nez 5% jm. proudu ménice.
Pokud je vykon motoru
mensi nez vykon ménice,
Ph Loss Out Sel | mgze byt vypadek vystupni
faze chybné detekovan,
nebo naopak nezjistén.
Ochrana proti
zemnimu zkratu | 0: Neaktivni
L8-09 0 nebo 1 1 NE A A A 4B5H -
Ground Fault | 1: Aktivni
Sel
Nastaveni provozu
Volba provozu | ventilatoru.
ventilatoru | @: Ventilator je v provozu
L8-10 pouze, pokud je menic | g o g 0 NE Al A A 4B6H -
v chodu.
1: Ventilator je v provozu
Fan On/Off Sel vzdy, kdyz je zapnuté
napajeni ménice.
Zpozdéni Nastaveni doby v sekundach,
zastaveni o kterou je zpoZdéno
L8-11 ventildtoru | zastaveni ventilatoru 0 + 300 60 s NE A A A 4B7H -
po zastaveni ménice.
Fan Delay Time | (Pouze pokud je L8—10=0.)
Lg-1p | cPota okoll | Nastaveni okolni teploty | e 4o 45 °C NE Al A | A 4B8H -
Ambient Temp | Pracovniho prostredi menice.
Volba | 0: Zat&ovaci charakteristiky
zatezovacich pro nizké otacky nejsou
charakteristik aktivni.
L8-18 ~ ménice pfi | 1: Zat&%ovaci charakteristiky 0 nebo 1 1 NE Al A A 4BFH i
nizkych otackach|  pro nizké otacky jsou
Soft CLA Sel aktivni.
Doba detekce
vypadku Nastaveni ro detekci
18-20 | \ystupni fize v;pafjku VSS‘;B:');’I ?ége ) | 00+20 02s NE Al A | A 4COH -
Pha loss det T

* Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice. Udaj pro ménié tidy 3 x 230 V s vykonem 3,7 kW.
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% Specialni funkce: N

B Automaticka regulace frekvence: N2

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni RS nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
displeii provozu | U/f | , x [sezpét.
na displeji PEL- | vazbou
vazby
Nastaveni vnitfniho zesileni
automatické regulace frekvence.
.. | Toto nastaveni normalné neni
Zesileni | nutno ménit.
funkce AFR
Upravte nastaveni konstanty
v nasledujicich pfipadech: 0,00
N2-01 . wskyt kmitdni —> zvydte + 1,00 NE N | A N 584H -
, 10,00
nastaveni
. pomala odezva —> snizte
. nastaveni
AFR Gain
(Nastaveni upravujte po krocich
0,05 zaroven s kontrolovanim
odezvy.)
Casova f
konstanta Nasta_yvenl casove kor)stanty
N2-02 | funkce AFR | Pro Zistovanimiry vyskytu |4 5400 | 50 ms NE N[ A | N 585H -
odchylek pri automatickém rizeni
frekvence.
AFR Time
B Funkce ,Feed Forward“: N5
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr et
displeii provozu u/f zpét se zpet.
na displeji Pet. | hou
vazby
Aktivace Aktivuje nebo deaktivuje
fizeni ,Feed | funkci ,Feed Forward".
- Forward" _
N5-01 0: Neaktivni 0 nebo 1 1 NE N N A 5BOH
Feedforward
Sel 1: Aktivni
Nastaveni ¢asu potfebného
Akceleracni | k rozb&hnuti motoru
Casova s jmenovitym momentem
konstanta | (Tie0) Na jmenovité otacky
motoru (Np). 0,001
N5-02 + 0,178 s * NE N N A 5B1H -
J: GO%/4 10,000
P: Jmenovity vykon motoru
Motor Accel
Time
Zesileni , .
funkce “Feed | Nastaveni proporcionalniho
Forward" |zesileni pro ,Feed Forward" 0,00
N5-03 fizeni. + 1,00 NE N N A 5B2H =
Zvysenim zesileni se zrychli 100,00
Feedforward | odezva na frekvenéni zadost.
Gain
* Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice.
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Digitalni operator: o

B Volba monitoru: o1

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f:;g{ registr S
na displeji provozu zZpét. | ou
vazby
Volba | Volba Ctvrté veliCiny
monitoru | monitorované v provoznim
maodu. .
01-01 (Cislo konstanty U1-CICT). 4:99 6 ANO A A A 500H
User (Pouze u digitélniho LED
Monitor Sel Operétoru JVOP'161.)
Volba Volba monitorované veliCiny
monitoru | zobrazené po zapnuti napajeni
po Zapnuti menice.
_ meénice . -
01-02 1: Frekvencni Zadost 14 1 ANO A A A 501H
2: Vystupni frekvence
Pl?qwert-On 3: Vystupni proud
ONItOr | 4: velitina zvolend v 01—01.
Nastaveni jednotky
pro zadavani frekvenéni zadosti
a monitorovani frekvence.
0: Jednotka: 0,01 Hz
Jednotka
zadavani | 1: Jednotka: 0,01 %
a monitoro- (Fmax = 100 %)
vani
frekvence | 2 + 39: Jednotka ot/min
(nastavte pocet pold
motoru)
40 = 3999: UZivatelské
nastaveni:
01-03 Nastavte jednotku zadavani 0+ 39999 0 NE A A A 202H )
a monitorovani pro maximalni
vystupni frekvenci dle
nasledujiciho prikladu.
o000
Nastaveni hodnoty
Display t_)gzkdesetinné
cari
Scaling Y
Nastaveni pottu
desetinnych mist
Priklad: Pokud ma byt
pfi maximalni vystupni
frekvenci zobrazena hodnota
200,0 nastavte 12000.
Jednotka
frekvencnich | Nastaveni jednotky frekvence
parametrd | parametrd skupiny E.
01-04 | U/f kfivky 0 nebo 1 0 NE N N A 503H -
0: Jednotka: Hz
Display | 1: Jednotka: min™
Units
Nastaveni | Nastaveni kontrastu digitalniho
kontrastu LCD operétoru (JVOP'160)
LCD "
01-05 | displeje ;; svetly 0-5 3 ANO | A | A A 504H -
LCD ‘3; normalni
Contrast . ,
5: tmavy
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B Nastaveni funkci digitalniho operatoru: 02

Nazev Zména Metoda fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘:,_e: tg: registr Str.
na displeji RIONOZIN zpét. vazl‘:ou'
vazby
Funkce Nastaveni funkce klavesy
klavesy LOCAL/REMOTE na digitalnim
LOCAL / operatoru.
REMOTE 5
02-01 9: Wyrazena z funkce 0 nebo 1 0 NE [ A oA | A 505H -
: Funkcni
(PFepinani mezi digitalnim
Local/Remote operétorelm a ovladanim
Key nastavenym konstantami
b1-01 a b1-02.)
Funkce Nastaveni funkce klavesy
klavesy STOP [ STOP v provoznim médu.
pfi ovladani
ze 0: Vyrazena z funkce
02-02 | svorkovnice (Pokud je zvoleno 0 nebo 1 0 NE A A A 506H -
spousténi ze svorkovnice,
klavesa STOP neni funkéni.)
Oper Stop | 1: Funkéni
Key (MoZno pouZit i za chodu.)
Smazani nebo uloZeni hodnot
prednastavenych uzivatelem.
Inicializace
uZivatelskych |0: Ulozeno / nenastavovano
konstant  |1: UloZ (Zapis nastavenych
hodnot jako uzivatelského
prednastaveni.)
02-03 2: Smaz vse (Smaze vSechny 0+2 0 NE A A A 507H -
zapsané hodnoty
prednastavené uzivatelem.)
User Defaults Pokud jsou,hodnoty, nastavené
v konstantach zapsany jako
uzivatelské prednastaveni,
v A1-03 bude nastaveno 1110.
Volba vykonu
02-04 Nastavte jen v pfipadé 0+ FF 0 N [A]| A | A 508H -
Inverter vymeny Fidici desky.
Model #
Funkce Urluje, zda je nezbytné
Kldvesy potvrdit zadavanou frekvencni
ENTER Zadost nastavenou na displeji
pii zadavéni digitalniho operatoru klavesou
frekveneni | ENTER.
Zadosti . it stisk
02-05 0: i%cgst;‘%ﬁ‘%té’éd't stiskem | ¢ nebo 1 0 N |[A] A | A 509H -
1: Neni nutno potvrdit
klavesou ENTER
Operator
M.O.P. Pokud je nastavena 1, ménic¢
akceptuje frekvencni zadost
bez pouziti klavesy ENTER.
Provoz Nastaveni provozu ménice
ménice bez digitalniho operatoru.
ngl\gmﬁg 0: Provoz povkra,éuje
02-06 | operdtoru | Dbez preruseni chodu 0 nebo 1 0 N [ A A | A | soaH .
i bez digitalniho operatoru
1: Vystup ménice je
Oper zablokovan, je detekovana
Detection chyba ,,OPR" a je aktivovan
poruchovy kontakt.
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
¢ Zobrazeni RUER nastaveni | nastaveni za use | bez s‘;e:;g:_ registr e
na displeji Brovozu zZpét. | ou
vazby
Pocatecni
hodnota doby | Nastaveni pocatedni hodnoty
02-07 provozu | #itage provoznich hodin 0 + 65535 0 hod NE A A A 50BH -
- (v hod).
Elapsed Time
Set
Volba
zaznamu 0: Provozni doba pfipojeni
provozni ménice na sit’.
02-08 doby Onebo1 1 NE A A A 50CH -
1: Provozni doba chodu
Elapsed Time ménice.
Run
Volba druhu
o2-09 | _Mcalzace | 5. evropa 2 2 NE [ A A | A 50DH -
Init ModeSet
Pocatecni
hodnota doby | Nastaveni po¢atecni hodnoty
provozu | ¢itace provoznich hodin
02-10 | ventildtoru | ventildtoru (v hod). 0 + 65535 0 hod NE A A A 50EH -
Provozni doba ventildtoru je
Fan ON Time | pocitana od této hodnoty.
Set
Inicializace
pros\g\zlzlho 0: Mimo funkci
02-12 pos'edh”' 1: Inicializace (vynulovani); | 0 nebo 1 0 NE Al A | A 510H -
poruchy po nastaveni , 1" se 02—12
Fault Trace vrati na hodnotu 0.
Init
I Inicializace pocitadla jizd:
Inicializace
pocitadla jizd | o. I
02-15 0: Hodnota poctu jizd je 0 nebo 1 0 NE [ A A | A 513H -
uchovana.
Initialize Sel | 1; Nulovani potitadia
m Kopirovani: o3
UZivatelské konstanty pro pouZiti digitalniho operatoru jako kopirovaci jednotky.
Nazev . Metoda Fizeni
Konst. ) Pobis Rozsah Pred- Zn;:na Vektor [/ oo MEMOBUS Str
c. Zobrazeni P nastaveni | nastaveni u/f | P2 |sezpet.| registr ’
na displeji RIOVOZU zZpét. | ou
vazby
Volba funkce | 0+ Normaini provoz
kopirovani | 1t Cteni (z ménice do
03-01 operatoru) . 0:3 0 NE Al A A 515H -
2: Kopirovani (z operatoru
Copy do ménice)
Function Sel | 3: Verifikace (srovnavani)
Povoleni / 5
zékaz &eni | 0: Cteni zakazano
03-02 . 0 nebo 1 0 NE A A A 516H -
Read 1: Cteni povoleno
Allowable
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% Vytahové funkce: S

B Brzdéni: $1
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni e nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr =i
. T provozu | U/f <;  |se zpét.
na displeji Zpet. |\ zbou
vazby
DC brzdny
Pproud Nastaveni hodnoty DC proudu
s1-02 | Pristartu |y o4 jmenovitého proudu 0 + 100 50 % NE Al A N 681H -
DC In] I ménice.
@start
DC brzdny
- protud , | Nastaveni hodnoty DC proudu
5103 | Prtzastavent |y o4 imenovitého proudu 0- 100 50 % NE Al A N 682H -
DCInj I ménice.
@stop
Doba DC | Nastaveni doby plisobeni DC
brydéni brzdného proudu pfi startu
pii startu | v sekundach. 0,00
S1-04 Pouziva se k zamezeni tzv. = 0,30s NE A A A 18BH -
] Jback-roll* pfi startu. 10,00
DC Inj Pokud je hodnota &asu 0, DC
T@start brzdéni neni aplikovano.
Doba DC | Nastaveni doby plisobeni DC
brzdéni brzdného proudu
pﬁ zastaveni pFI zastaveni v sekundach. 0,00
S1-05 Pouziva se k zamezeni tzv. = 0,60s NE A A A 18CH -
] ,back-roll* pfi zastaveni. 10,00
DCINj T @ | pokud je hodnota &asu 0, DC
stop brZzdéni neni aplikovano.
Zpozdéni
oEevLenl Doba zpozdéni piikazu 0,00
S1-06 redy k otevFeni brzdy od povelu + 0,20 NE Al A A 685H -
Brake open | cod- 10,00
delay
«.x_. | Nastaveni doby zpozdéni
zaé?grfl’dt?rnzl dy zavieni brzdy od nulovych 0.00
otacek. !
S1-07 PouZivé se k odstranéni razu S1-05 0,10 NE AL A A 685H i
Brake Close | pii zavieni brzdy do b&¥iciho
Delay motoru.
. . . | Nastaveni doby zpozdéni
Zpozdeni | poruchy SE2. 0
detekce |y ¢ase 5106 + S1-14 N
si-14 | PO 52 | po zadéni povelu start ménic | oy | 500 g NE | A| A | A 6ALH -
méFi vystupni proud. Pokud je _
mensi nez 25% proudu S1-06
SE2 det T | motoru naprézdno (E2—03),
ménic vyhlasi poruchu SE2.
Nastaveni doby zpozdéni
Zpozdéni | poruchy SE3.
detekce V ase S1—15 po zadani
poruchy SE3 | povelu start méni¢ méfi
_ vystupni proud. Pokud . .
S1-15 Wstupni proud ménice Kiesne | © * 5000 200 ms NE Al A A 6A2H
béhem chodu pod Uroven
25% proudu motoru
SE3 det T naprazdno (E2—03), ménic
vyhlasi poruchu SE3.
iznptgigﬁ]rg Nastaveni doby zpoZzdéni
S1-16 | startu ménice | SKutecneho (interniho) startu | o 55 4 g9 | 0,10 NE | A| A | A 6A3H -
meénice od externiho povelu
Run Delay T | Start.
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pied- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na Popis nastaveni | nastaveni za use | bez s‘;e:;g: registr Str.
displeji RIoVOZU zZpet. | ou
vazby
Zesileni DC S
brydéni v Navstgvgm zev5|len| I?Cv
S1-17 generdtor. refimu brzdenl,,kdyz je menic 0 + 400 100 % NE N A N 6A4H -
V generatorovem rezimu.
DC Inj gain@gen
Zesileni DC L,
brzd&ni Nastaveni zesileni DC
S1-18 | v motor. resimu | brzdéni, kd,yi jevménié 0 + 400 20 % NE N A N 6A5H -
v motorovém rezimu.
DC Inj gain@mot
Zpozdéni otevieni | Nastaveni doby zpozdéni
S1-19 | hlavnich stykalll | otevieni hlavnich stykact | 0,00 1,00 | 0,10s NE Al A A 6A6H -
Cont open delay po zastaven.
Nastaveni sily elektrického
Zesileni blokovani htidele v nule.
reguldtoru funkce | V reZzimu pIného vektoru
zero-servo ménic pfi zastaveni
$1-20 prechazi do pozi¢niho fizeni 0+ 100 5 NE N N A 6A7H )
motoru. ZvySenim zesileni j
se zvysuije sila blokovani
Zero Servo Gain hFl’d,eIe; PFilivéné Z,,Vyée.m’
zesileni mUze zpUsobit
vibrace motoru.
dokonceni funkce v 2 e |
7Er0-5ervo Pouzw? se pro indikaci
dokonceni funkce zero-servo
S1-21 programovatelnym digitalnim| 0 + 16383 10 NE N N A 6A8H -
vystupem.
Signal je sepnut, pokud je
Zero Servo Count | aktudlni odchylka pozice
mensi nez S1-21.
Doba naréistu Nastaveni QOby nardstu
kompenzace momentové komper)zace
51-22 |momentu pii startu| 22davané analogovym 0+5000 | 500ms NE N| N | A 6A9H -
vstupnim signalem, z nuly
na 300 % momentové
Torque incr T Yadosti.
Zesileni
kompenzace Nastaveni zesileni
momentu b&hem | momentové kompenzace 0,500
S1-23 spousténi pfi spousténi, pokud je - 1,000 NE N N A 6AAH -
momentova kompenzace 10,000
TorgComp pouzivana.
gain@low
Bias kompenzace | Nastaveni biasu (pocatecni
momentu béhem | hodnoty) momentové 200
S1—24 | 2vedani zatéze | kompenzace pii zvedani . 0.0 % NE N N A 6ABH )
zatéze, pokud je +2'00 !
TorqComp momentova kompenzace
Bias@ri pouzivana.
Bias kompenzace | Nastaveni biasu (pocatecni
momentu béhem | hodnoty) momentové 200
51-25 | SPousténi zétZe | kompenzace pii spousténi N 0,0 % NE N| N | A 6ACH -
zatéze, pokud je +200 !
TorqComp momentova kompenzace
Bias@red pouzivana.
Frekvence Tato funkce se pouziva
pozastaveni pri téZké zaté7i. Zadejte
rozbéhu S1-26 = C1-11 (2 + 6 Hz).
S1-26 Rozbéhova doba je 0,0 - 120,0 0,0 Hz NE A A A 6ADH -
do C1-11 fizena konstantou
DWELL speed C1-07, dobéhova doba
C1-08.
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Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na RUER nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
g - provozu u/f &t se zpet.
displeji zpet. | bou
vazby
Nastaveni Grovné rychlosti
; dveini zény.
Rychlost zony
otevreni dvefi | jeqt|ive rychlost motoru
(CLV, OLV) nebo vystupni
S1-27 frekvence (U/f) je mensi 0,0 +120,0 0,0 Hz NE A A A 6ADH -
nez $2—27, sepne
multifunkéni vystup
Door Zone Level | haprogramovany na signal
pro otevreni dvefi ve dverni
zO6né (H2—00 = 42).
B Kompenzace skluzu: S2
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na S nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr e
. T provozu | U/f it. |SeZpet.
displeji ZPEL- | yazbou
vazby
Jmenovité
sp-01 | Otackymotoru | Nastavenijmenovitych | 350 . 1900 | 1380rpm | NE | A | N | N 6AEH -
otacek motoru.
Rated rpm
Kompenzace Nastaveni zesileni
skluzu v motor. | kompenzace skluzu
redimu v motorovém rezimu.
5202 0,0+25 0,7 ANO A A N 6AFH -
Funkce se pouziva
SlipComp pro zptesnéni dojezdu
gainMot do stanice.
K Nastaveni zesileni
orr(lpenzace kompenzace skluzu
S tuzu V. v generatorovém rezimu
S2-03 | 9enerator. rezimu 0,0+2,5 1,0 ANO Al A N 6BOH -
Funkce se pouziva
. ) pro zpresnéni dojezdu
SlipComp gainGen do stanice.
Casova prodleva
komlgzlenzace Nastaveni ¢asové
S2-07 skiuzu prodlevy kompenzace 0+10000 | 200 ms NE N A N 6B4H
skluzu.
SlipCompDelayT
B Specialni vytahové funkce: S3
Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
c. Zobrazeni na Popis nastaveni | nastaveni za bez | Vektor registr St
5 = provozu | U/f &t |se zpet.
displeji zpet. | bhou
vazby
Aktivace funkce | Povoleni funkce kratkého
kratkého patra | patra:
S3-01 0 nebo 1 0 NE A A A 6BDH -
0: Neaktivni
Short floor sel | 1: Aktivni
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« Autotuning motoru: T

Nazev Zména Metoda Fizeni
Konst. . Rozsah Pred- Vektor MEMOBUS
C. Zobrazeni RORE nastaveni | nastaveni za use | bez s‘f:;g{_ registr et
na displeji provozu zpét. | ou
vazby
Volba druhu | Nastaveni druhu autotuningu.
autotuningu | 0: Rotacni autotuning
T1-01 1: Stacionarni autotuning 0+2" 1 NE A A A 701H -
Tuning Mode | 2: Stacionarni autotuning
Sel pro méfeni odporu vinuti
Jmenovity
vykon motoru - , , 0,00
T1-02 Nastaveni vystupniho vykonu . *2 NE A A A 702H )
Mtr Rated | motoru v kilowatech. 650.00
Power !
Jmenovité
napéti 0
T1-03 motoru Nastaveni jmenovitého napeti . 190,0 v *3 NE N A A 703H )
motoru. 2550 *3
Rated ’
Voltage
Jmenovity
proud motoru . .
T1-04 Nastaveni jmenovitého 2 2 NE A A A 704H )
proudu motoru.
Rated
Current
Jmenovita
frekvence Nast .. it 0
T1-05 |  motoru astaveni Jmenovite - 50,0 Hz NE N| A | A 705H -
frekvence motoru. 12
Rated 0,0
Frequency
Pocet polt
motoru
T1-06 Nastaveni poctu pdl& motoru. | 2 + 48 péld 4 pdly NE N A A 706H -
Number
of Poles
Jm. rychlost . ich otadek
T1-07 motoru Nastaveni Jmenc_Jwtyc otace 0 + 24000 145(_) NE N A A 707H )
motoru v ot / min. ot/min
Rated Speed
Pocet pulst N L. P
T1-08 | Zp&tné vazby | Nastaveni poctu pulsi zpetne | 4 54500 | 1024 NE | N| N | A 708H -
vazby na jednu otacku.
PG Pulses/Rev
Proud motoru | Nastaveni proudu motoru
naprazdno | naprézdno.
T1-09 2 E2-03 NE N A A 709H -
No load (Pouze u stacionarniho
current autotuningu).
* 1. Nastavujte konstanty T1-02 a T1-04 pfi nastaveni T1-01 = 2 (pro U/f fizeni).
* 2. Tovarni nastaveni zavisi na vykonu ménice.
* 3. Hodnoty pro méniée napétové tfidy 3 x 230 V. Hodnoty pro méniée 3 x 400 V jsou dvojnasobné.
% Monitorovaci konstanty: U
B Monitorovani provozniho stavu: U1
Nazev Metoda Fizeni
Konst. . P Min. Vektor MEMOBUS
& Zobrazeni na Popis Analogovy vystup jednotka | . | bez s‘(’::;g:_ registr
displeji ZPet. | azbou
vazby
Frekvencni Monit ‘i nast L 1OV ~F
. yadost onitorovani / nastavovani ~ Fmax
u1-01 hodnoty frekvenéni Zadosti. * (0az+10V) 0,01 Hz A A A 40H
Frequency Ref
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Nazev Metoda Fizeni
Konst. . @i Min. Vektor MEMOBUS
& Zobrazeni na Popis Analogovy vystup jednotka | /6| bez s\;e:;g: registr
displeji Zpét. | hou
vazby
vystupni Monitoruje aktualni vystupni 10 V ~ Fmax
— frekvence - -
ui-02 frekvenci. (0azx10V) 0,01 Hz A A A 41H
Output Freq
Vystupni proud 10 V ~ jm. vystupni
U1-03 Monitoruje aktualni vystupni proud. proud ménice 0,1A A A A 42H
Output Current (0 aZ +10 V, abs. hodnota)
Zvoleny zplsob brazuie aktuding zvolent zofisob .
U1-04 Fzeni Zobrazuje aktualne zvoleny zpuso Neni mozny vystup B A A A 43H
fizeni. v analogoveé formé
Control Method
Otacky motoru . ~
— onitoruje aktualni otacky motoru. Y K z
Ut-05 |— tyS + | Monitoruje aktuslnf otacky mot (%)0;/2 ;1“83\)/‘) 00lHz | N | A A 44H
otor Spee
Ut_0p P 3PEE | honitoruje hodnotu Zédosti 10V~ 200VAC(400VAQ) | o1y | A | A | A -
Output Voltage | "2 vystupni napéti ménice. (0az +10V) !
Napeti ss Monitoruje aktudlni hodnot 10 V ~ 400 VDC (800 VDC)
_ meziobvodu onitoruje aktualni hodnotu ss ~
u1-07 napéti meziobvodu v ménici. (0az +10V) Lv A A A 46H
DC bus Voltage
, 10 V ~ vykon ménice
Vykon motoru s , - v p
y Monitoruje aktualni hodnotu vykonu (maximalni vyuzitelny
U1-08 PRI , 0,1 kw A A A 47H
motoru (vnitrni zjisténa hodnota). vykon motoru)
Output kWatts (0az+10V)
Z4dand orute vnitin! %Ad hod
hodnota Monitoruje vnitrni zadanou hodnotu 10V ~ Jmenovity
U109 | momentu |momentu - moment motoru 01% | N | A | A 48H
pro vektorové fizeni bez zp€tné (0 a2 £ 10 V) !
Torque vazby.
Reference
Monitoruje stav digitalnich vstup(
sepnuto (1) / rozepnuto (0).
Monitorovani
vstupnich u1-10=
signdlt | L 1HTTTE
T 1: Povel vpied (FWD)
L (S1) sepnut
U1-10 gég)ovel vzad (REV) Neni . .
= sepnut eni mozny vystup _
1: Programovatelny vstup 1 v analogové formé A A A 49H
(S3) sepnut
——— 1: Programovatelny vstup 2
(84) sepnut
1: Programovatelny vstup 3
Input Term Sts (85) sepnut
1: Programovatelny vstup 4
(S6) sepnut
1: Programovatelny vstup 5
(87) sepnut
Monitoruje stav programovatelnych
vystupl sepnuto (1) / rozepnuto
Monitorovani | (0)-
vystupnich UlA1=
signald
oliaidll
1: Programovatelny
BESE
- sepnu . N
Neni mozny vystu
ui-11 1: Programovatelny v analogov);': le)rmg - A A A 4AH
vystup 2
(M3-M4) sepnut
1: Programovatelny
ystup 3
Output Term \(I'\);‘sf’y'\ﬂe) sepnut
Sts L Newyuzito
(vzdy 0)
1: Relé poruchy
(MA/MB-MC) sepnuto
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Nazev Metoda Fizeni
Konst. , @i Min. Vektor MEMOBUS
& Zobrazeni na Popis Analogovy vystup jednotka | /6| bez s‘;e:;g: registr
displeji Zpét. | bou
vazby
Monitoruje vnitfni stav ménice.
Monitorovani U1':2: .
internich i
signélt’l t 1: Provoz
1: Nulova rychlost Neni S0 Wst
B _ eni mozny vystup )
ui-12 1: Reverzace v analogové formé A A A 4BH
—— 1. Reset
——— 1: Souhlas rychlosti
Int Ctl Sts 1 1: M&ni¢ pfipraven
1: Minoritni chyba
1: Majoritni chyba
Celkova doba | Monitoruje celkovou provozni dobu
provozu ménice | ménice. PoCateCni hodnota doby p
ui-13 provozu a druh zéznamu provozni Neni mozny vystuE) 1 hod A A A 4CH
. v analogové formeé
Elapsed Time doby mohqu byt nastaveny
v konstantach 02—-07 a 02— 08.
Cislo software Identifikatni &slo od virab Neni mosng et
Ul-14 (FLASH ID) (Identifikacni Gislo od vyrobce eni mozny vystup ) A A A 4DH
— FLASH pamét). v analogove formeé
FLASH ID
Napéti Monitoruje vstupni napéti
~ 0,
U1-15 | havstupu Al | na analogovém vstupu Al. (18;/2 N 11%0\;(; 01% | A A A 4EH
Term Al Level | Vstupni napéti 10 V = 100%.
Sekundarni
proud motoru | Monitoruje vypoctenou hodnotu 10 V ~ Jmenovity
U1-18 (Ig) sekundarniho proudu motoru. proud motoru 0,1 % A A A 51H
Mot SEC Jmenovity proud motoru = 100%. (0az+£10V)
Current
Magnetizacni
proud motoru | Monitoruje vypoctenou hodnotu 10 V ~ Jmenovity
u1-19 (Id) magnetiza¢niho proudu motoru. proud motoru 0,1% N A A 52H
Mot EXC Jmenovity proud motoru = 100%. (0 az £ 10V)
current
fWEtUpnl’ Monitoruje frekvenéni Zadost
rekvence po soft-startu. Hodnota této 10 V ~ Fmax
U1=20 | po soft-startu | frekvence neobsahuje korekce, jako (0az £ 10V) 0,01Hz | A A A >3H
SFS Output | hapt. kompenzaci skluzu. *
Vstup . .
automatické Mt;)nlzlorujethOdrt]ptl?' na vsltupu OV~ F
_ requlace obvodu automatické regulace ~ Fmax o
U1-21 Wghlosti rychlost. (0% +10 V) 001% | N | N A 54H
Maximalni frekvence = 100%.
ASR Input
Vystup L ,
automatické Mt?nlgorUJethodr;_otku, na vylstupu L0V ~
_ regulace obvodu automatické regulace ~ Fmax o
ui-22 g > rychlosti. (0 a3 £ 10 V) 0,01 % N N A 55H
rychlosti oS
Maximalni frekvence = 100%.
ASR output
Z4dana
hodnota Monitoruje vnitini Z4danou hodnotu
U1-26 | wystupniho | nap&ti ménice pro Fizeni lov ~(§0:i\/iA(120(‘\1/(;0 VAC) 0,1V N A A 59H
napeti (Va) | sekundérniho proudu motoru.
Voltage Ref(Vq)
Z4dana
hodnota Monitoruje vnitini 4danou hodnotu
U1-27 | vystupniho | nap&ti ménice pro fizeni 1ov ”(Sofivffo(‘\'go VAO | o1V N | A A 5AH
napéti (Vd) | magnetiza¢niho proudu motoru.
Voltage Ref(Vd)
Cislo software dentifikadni &slo od virob C e,
U1-28 (CPU) (Identifikacni Cislo od vyrobce — Neni mozny’ vystuE) } A A A 5BH
CPUDD CPU). v analogové formeé
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Nazev Min Metoda Fizeni
Konst. . . . ’ Vektor MEMOBUS
& Zobrazeni na Popis Analogovy vystup jednotk ot bez s\;e:;g: o
displeji a zZpEt. | ou
vazby
ACR vystup, L, , i
Monitoruje vystupni hodnotu fizeni 10V ~ 100%
— osa Py K
ui-32 q sekundarniho proudu motoru. (0£10V) 0.1 % N A A >FH
ACR(q)Output
ACR vystup, Monitoruje vystupni hodnotu fizeni 10V ~ 100%
s | _wed |Motouessaritecrouen | 1045 A0 | g || A | A | oo
ACR(d) axis ’
Provozni chyba i & [ i mosnv wv
U1-34 \ Eolbrag_lvclslo prvni kolns:]aréty, kde Neni rlnoznyl \;ystuEJ _ A A A 61H
OPE Detected | bYla Zjist€na provozni chyba. v analogové formé
Chybové pulsy
pfi funkci Monitoruje pocet chybovych pulst Neni mosny wstu
U1-35 Zero-servo béhem aktivni funkce zero-servo. | Y fy P - N N A 62H
Hodnota = aktualni pocet pulst x 4 v analogove forme
Zero Servo :
Pulse
Pr\?e\:/r?tzilnélltgl?uba Monitoruje celkovou provozni dobu
U1-40 ventllatoru; focaltecnl hodnota doby Neni mozny vystuP 1 hod A A A 67H
provozu mize byt nastavena v analogové formé.
FAN Elapsed M
T v konstanté 02—-10.
ime
Teplota N - e,
Ul-41 chladite thintljtgrUJe aktualni teplotu Neni Tnozm( \f/ystuP oC ) } ) )
chladice. analogové formé.
Actual Fin Temp ! v gove for
Vy’/stlip ASF} Monitoruje hodnotu na vystupu
bez Casové obvodu automatické regulace 0V ~ Jmenovity sekundarni
konstanty filt i sitf ~
U1-44 onsf igt}{ iltru Ey;il(c;(ssu bez pouZiti konstanty proud motoru 0,01 % N N A 6BH
- - (-10 az +10 V)
Jmenovity sekundarni proud motoru
ASR Output w | = 100%,.
Fil
Vystup Fizem’“ L’I(;)rr\:\';org?e vystup izeni ,Feed 0 V ~ Jmenovity sekundarni
U1-45 | ~Feed Forward " _ proud motoru 0,01% | N N A 6CH
Jmenovity sekundarni proud motoru (-10 a2 +10 V)
FF Cout Output | = 100%.
Kompenzace | Monitoruje hodnotu kompenzace 0 V ~ IJmenovity skluz
U1-50 skluzu skluzu. motoru 001% | A | A A 71H
Slip comp value Jmenovity skluz = 100%. (-10 az +10 V)
Maximalni
proud o i . 10 V ~ Jmenovity
U1-51 pfi rozbdhu MonlvtorUJe maximalni proud béhem proud motoru 0,1A A A A 72H
rozbéhu. 0a’ 10V
Max Amp (0az10V)
at accel
Maximalni
proud o L Y 10 V ~ Jmenovity
U1-52 | pfi dob&hu g"é’t:‘éthourule maximalni proud behem proud motoru | O,1A | A | A A 73H
Max Amp (0az10V)
at decel
Maximalni
proud L
v . . . i 10 V ~ Jmenovity
Ui-s3 | P Vysoke | Monitoruje maximaini proud proud motoru | O1A | A | A A 74H
rychlosti pri vysokeé rychlosti. M
(0az10V)
Max Amp
at top speed
Maximalni
proud
pfi nizké N o 10 V ~ Jmenovity
U1-54 rychlosti MF?r:I.tZ?:zJe Crﬂﬁ;(sl?alnl proud proud motoru 0,1A A A A 75H
P ry : (0 az10V)
Max Amp
at VI sped
Pocitadlo jizd | Monitoruje pocet jizd vytahu. Neni mo3ny wstu
U1-55 Pocitadlo Ize vynulovat v konstanté Y Vystup pocet A A A 76H

Operation Cnt

02-15.

v analogové formé.

* Jednotka zobrazeni je nastavena v konstanté 01-03 (jednotka frekvence pro nastavovani a monitorovani frekvenéni Zadosti).
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B Provozni stav posledni poruchy: U2

Nazev Metoda Fizeni
Konst. ) . Analogovy Min. Vektor MEMOBUS
& Zobrazeni Popis vystup jednotka | ¢ | bez s\:::;g:_ registr
na displeji :;’:;;, vazbou
Soucasna Kéd aktivni poruchy.
U2-01 porucha Pokud je méni¢ bez poruchy, zobrazeni je - A A A 80H
Current Fault #NONE'.
Predchozi
u2-02 porucha Kéd posledni poruchy. - A A A 81H
Last Fault
Frekvencni
Zadost v dobé v ,
U2-03 poruchy Hodnvota frekvencni zadosti pfi posledni 0,01 Hz A A A 82H
poruse.
Frequency Ref
Vystupni
frekvence , , - ,
U2-04 | v dobé poruchy Hodnvota vystupni frekvence pfi posledni 0,01 Hz A A A 83H
poruse.
Output Freq
Vystupni proud i i N i
U2-05 | v dobé poruchy Il;ig:jur;(;ta vystupniho proudu pri posledni 0,1A A A A 84H
Output Current
Otacky motoru Hodnota otacek mot ¥ posledni
U2-06 | v dobé poruchy pgru”é‘é a otacek motoru pri posiednt 00lHz | N | A | A 85H
Motor Speed
Vystupni napéti i i o i
U2—07 | v dobé poruchy gg::iur;c;ta vystupniho napeéti pfi posledni 0,1V A A A 86H
Output Voltage Neni mozny
s vystup
N_aft’)et'd v analogové
. MEzIobvodu | Hodnota ss napéti meziobvodu formé.
U2-08 | v dobé poruchy pii posledni poruge. v A A A 874
DC Bus Voltage
Vystupni vykon ) L, . ,
U2-09 | v dobé poruchy Eg;jurézta vystupniho vykonu pfi posledni 0,1 KW A A A 88H
Output kWats
Momentova
Zado;:u\éﬁ obe Hodnota momentové Zadosti pfi posledni
u2-10 P Y poruse. Jmenovity moment motoru = 0,1% N N A 89H
Torque | 100%.
Reference
Stavv vstup@ | stav vstupnich svorek pfi posledni poruse.
U2-11 | v dobe poruchy | zobrazeni ve stejném tvaru jako u - A A A 8AH
Input Term Sts konstanty U1-10.
Stav y)’/stupﬁ V | Stav vystupnich svorek pfi posledni
U2-12 | dobé poruchy | poruge. Zobrazeni ve stejném tvaru jako - A A A 8BH
Output Term Sts u konstanty U1-11.
Provozni stav , Y vy , .
ménice v dob& | Provozni §tav menice pri pos_Iednl poruse.
U2-13 poruchy Zobrazeni ve stejném tvaru jako u - A A A 8CH
konstanty U1-12.
Inverter Status
Celkova
provozni doba | celkova provozni doba ménice do doby,
U2-14 | “do poruchy | posledni poruchy. 1 hod Al A A 8DH
Elapsed Time

POZN.: Pro nasledujici poruchy neni monitorovan provozni stav pfi jejich vyskytu: CPF00, 01, 02, 03, UV1 a UV2.
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B Historie poruch: U3

Nazev
Konst. Pobis Analodovy vVstu Min. MEMOBUS
c. , . .. P govy vystup jednotka registr
Zobrazeni na displeji
Posledni (1.) porucha
U3-01 Kdd posledni poruchy. - 90H
Last Fault
Predposledni (2.)
h
U3-02 porucha Kod predposledni poruchy. - 91H
Fault Message 2
3. porucha
U3-03 Kad v poradi 3. posledni poruchy. - 92H
Fault Message 3
4. porucha
U3-04 Kdd v poradi 4. posledni poruchy. - 93H
Fault Message 4
Doba provozu
ledni h :
U3-05 do posledni poruchy Celkové doba provozu do doby, kdy se vyskytla 1 hod 94H
posledni porucha.
Elapsed Time 1
Doba provozu L
do 2. poruchy Celkova doba provozu do doby, kdy se vyskytla Neni mozny vystup
U3-06 predposledni porucha. v analogové forme. 1 hod 95H
Elapsed Time 2
Doba provozu
do 3. poruchy Celkové doba provozu do doby, kdy se vyskytla
u3-07 v poradi treti posledni porucha. 1 hod 96H
Elapsed Time 3
Doba provozu
. do 4. poruchy Celkova doba provozu do doby, kdy se vyskytla
U3-08 v poradi ¢tvrtd posledni porucha 1 hod 7
Elapsed Time 4
804
U3-09 5. az 10. porucha 282:
+ Kdd v poradi 5. + 10. posledni poruchy. - 807H
U3-14 808H
Fault Message 5 to 10
“ 9 809H
Doba provozu 806H
U3-15 | do 5. az 10. poruchy . 80FH
. ) ) Celkova doba provozu do doby, kdy se vyskytla 810H
+ MYy . 1 hod
U3-20 v poradi 5. + 10. posledni porucha. 811H
Elapsed Time 5 to 10 812H
813H

Poradi poruch: 1. = nejnovéjsi ...
POZN: Nasledujici poruchy nejsou zaznamenavany v pameéti poruch: CPF00, 01, 02, 03, UV1 a UV2.
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% Konstanty, jejichz prednastaveni se méni se zménou zpusobu fizeni (A1-02)
Prednastaveni
= z Rozsah
Konst. ¢. Nazev nastaveni Jednotka uff Vektor Vektor
A1-02 = 0 bez zp. vazby | se zp. vazbou
A1-02 =2 A1-02=3
C3-01 | Zesileni kompenzace skluzu 0,0 = 2,5 - 1,0 1,0 1,0
E1-08 | Napé&ti na stedni frekvenci (Umid) 0,0 2550 01V 20,0 2 12,5 0,0
(0,0 = 510,0) ' v ' '
E1-09 Minimalni vystupni frekvence (Fmin) 0,0 = 120,0 ™ 0,1 Hz 0,5 0,3 0,0
~ . o 0,0 + 255,0 -
E1-10 Napéti na minimalni frekvenci (Umin) (0.0 = 510,0) 0,1V 12,5 2,0 0,0
S1-04 | Doba DC brzdéni pfi startu 0,00 + 10,00 0,01 sec 0,50 0,30 0,00
* 1. Pro ménice 55 kW je nastaveni 0,05 (piny vektor) / 2,00 (otevieny vektor).
* 2. Nastaveni se méni v zavislosti na vykonu ménice.
*3. Uvedené nastaveni je pro ménice napétoveé tfidy 3 x 230 V. Hodnoty pro ménice napétoveé tridy 3 x 400 V jsou dvojnasobné.
+ Konstanty, jejichz prednastaveni se méni podle vykonu ménice (02-04)
B Meénice tfidy 3 x 230 V
Konst. ¢. Nazev Jedn. Piednastaveni
- Vykon ménice kW 3,7 5,5 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
02-04 Volba vykonu - 4 5 6 7 8 9 A B (o D E
C6 — 02 | Modulacni frekvence - 3 3 3 3 3 3 3 2 2 2 2
E2-01 J ity d A 14,00 19,60 | 26,60 39,7 53,0 65,8 77,2 105,0 | 131,0 | 160,0 | 190,0
(E4 - 01) menovity proud motoru : , , , , i f i , X X
E2-02 ity skl H 2,73 1,50 1,30 1,70 1,60 1,67 1,70 1,80 1,33 1,60 1,43
(E4 - 02) Jmenovity skluz motoru z . , , , , , , , i , ,
E2-03 d 5zd 0 0 00 2 2 21,9 | 38,2 0 6
(E4 - 03) Proud motoru naprazdno A 4,5 51 8, 11, 15, 15,7 18,5 1, 8, 44, 45,
(E‘Z} : 82) Odpor vinuti mezi fazemi Q 0,771 0,399 | 0,288 | 0,230 | 0,138 | 0,101 | 0,079 | 0,064 | 0,039 | 0,030 | 0,022
E2-06 | Rozptylova indukcnost % 196 | 182 | 155 | 195 | 172 | 201 | 195 | 208 | 188 | 202 | 2055
(E4 - 06) | motoru
E2-10 |Ztraty v zeleze pro _ w 112 | 172 | 262 | 245 | 272 | 505 | 538 | 699 | 823 | 852 | 960
momentovou kompenzaci
L8 —02 | Uroveri varovani pfi prehrati °C 75 68 75 80 65 75 75
B Meénice tfidy 3 x 400 V
Konst. ¢. Nazev Jedn. Pirednastaveni
- Vykon ménige kW |37 |40 (55|75 | 11 | 15 [185| 22 | 30 | 37 | 45 | 55
02-04 Volba vykonu - 4 5 5 6 7 8 9 A B C D E
C6 — 02 | Modulacni frekvence - 3 3 3 3 3 3 3 2 2 2 2
(Ei : 81) Jmenovit{/ proud motoru A 7.00 7,00 9,80 | 13,30 | 19,9 26,5 32,9 38,6 52,3 65,6 79,7 95,0
(Eﬁ : 85) Jmenovit{/ skluz motoru Hz 2,70 2,70 1,50 1,30 1,70 1,60 1,67 1,70 1,80 1,33 1,60 1,46
(E‘Z} : 83) Proud motoru naprazdno A 2,30 | 2,30 | 2,60 | 4,00 5,6 7,6 7,8 9,2 10,9 | 19,1 | 22,0 | 24,0
(Ei : 82) Odpor vinuti mezi fazemi Q 3,333 | 3,333 | 1,595 | 1,152 | 0,922 | 0,550 | 0,403 | 0,316 | 0,269 | 0,155 | 0,122 | 0,088
E2-06 | Rozptylova indukcnost % 193 | 193 | 182 | 155 | 196 | 172 | 201 | 23,5 | 20,7 | 188 | 19,9 | 20,0
(E4 — 06) | motoru
210 |Ztraty v zeleze pro . w 130 | 130 | 193 | 263 | 385 | 440 | 508 | 586 | 750 | 925 | 1125 | 1260
momentovou kompenzaci
L8 —02 | Uroveri varovani pfi prehtati |  °C 9 | 90 | 8 | 90 | 73 | 90 | 80 | 80
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6. DIAGNOSTIKA A ODSTRANOVANiI PORUCH

Popis poruchovych funkci ménice. Poruchové funkce zahrnuji poruchova hlaseni, vystrahy, provozni chybova
hlaSeni, chybova hlaSeni b&éhem autotuningu a chybovéa hladeni pfi pouZiti digitalniho operatoru jako kopirovaci
jednotky.

6.1 Diagnostika poruch

% Poruchova hlaseni

% Vystrahy

% Provozni chybova hlaseni

% Chybova hlaseni béhem auto-tuningu

» Chybova hlaseni pri pouziti digitalniho operatoru jako kopirovaci jednotky

Tab. 6.1. Poruchova hlaseni, jejich pfiCiny a naprava
Tab. 6.2. Vystrazna hlaseni

Tab. 6.3. Provozni chybova hladeni

Tab. 6.4. Chybova hlaSeni b&hem autotuningu

Tab. 6.5. Chybova hlaseni béhem kopirovani
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6.1

<+ Poruchova hlaseni

re

DIAGNOSTIKA PORUCH

Pokud ménic¢ zjisti poruchu, jsou aktivovany poruchové kontakty a zablokovani vystupu ménice zplsobi volny
dobéh motoru. (Pro nékteré poruchy Ize zvolit zplsob zastaveni, ktery bude pouzit pfi jejich vyskytu.) Na displeji
digitalniho operatoru se zobrazi kod poruchy.

Pfi vyskytu poruchy identifikujte podle nasledujici tabulky druh poruchy a odstrarite jeji pfi€inu.

Vyresetovat poruchu ménice Ize jednim z nasledujicich zpusob:
e Sepnutim programovatelného digitalniho vstupu (H1-01 + H1-05) nastaveného na funkci

.Reset pfi poruse” (=14).
e Stisknutim klavesy RESET na panelu digitalniho operatoru.
¢ Vypnutim a opétovnym zapnutim napajeni silového obvodu.

Tab. 6.1. Poruchova hlaseni, jejich pficiny a naprava

Kod Vyznam Pravdépodobna pricina Naprava
D Zkrat nebo zemni zkrat na vystupu
ménice (mUze byt zplsoben spélenim
motoru, poskozenou izolaci nebo
poskozenym kabelem).
NADPROUD o PHI& velka zat82 nebo piilis kratky Zas — .
- y \ Po odstranéni priciny resetujte
ou , , - o rozbéhu/dobéhu.
Vystupni proud ménice prekrocil v o poruchu.
roven detekce nadproudu . POLVI;ItVI SpeC,Ialnll',lO motoru nebo motoru
’ s prilis velkym vykonem vzhledem
k vykonu ménice.
o Sepnuti stykace na vystupu ménice
béhem chodu.
ZEMNI ZKRAT
Zemni zkrat na vystupu ménice (m@ze byt Po odstranéni pridiny resetuite
HE S Zkratovy proud na vystupu ménice zplsoben spalenim motoru, poskozenou izolaci oruchu priciny )
prekrocil 50% jmenovitého nebo poskozenym kabelem.) P )
vystupniho proudu ménice.
. Zkontrolujte motor a kabely,
PREPALENI POJISTKY Poskozeni vystupniho tranzistoru z d@vodu zda nejsou zkratované nebo
P zkratu nebo zemniho zkratu na vystupu ménice. nemaji poskozenou izolaci.
- Poiistka ss meziobvodu ie piepalend Zkontrolujte, jestli nedoslo ke zkratu, zkratem . Po zjisténi priciny odeslete
) Je prep " | dojde ke zni€eni vystupniho tranzistoru. méni¢ na opravu prip.
vyménte ménic.
PREPETI V MEZIOBVODU e y S y 3 ,
Prilis kratka doba dobéhu a prilis velka Prodluzte dobu dobéhu nebo zapojte
Stejnosmé&rné napéti meziobvodu regenerativni energie z motoru. brzdny doplinék.
O prekrocilo Uroven detekce prepéti.
. SniZte napajeci napéti tak,
T[[da 3x230V:cca410V PFilis vysoké napajeci napéti. aby odpovidalo technické
Trida 3 x 400 V: cca 820 V specifikaci ménice.
PODPETI V MEZIOBVODU
Stejnosmérné napéti meziobvodu , /e
kleslo pod detekéni Uroven podpéti ¢ Vypadek vstupni faze.
(L2-05). . . .
Trida 3 x 230 V: cca 190 V . Kratkodoby vypadek napajeni.
Uol TFida 3 x 400 V: cca 380 V o Uvolnéni vstupnich napdjecich svorek . Po odstranéni priCiny resetujte

Porucha stykaCe v meziobvodu.
Stykac je béhem chodu ménice
bez odezvy.

(PouZitelné vykony ménice:
3x230V: 37+ 110 kW
3 x400 V: 75 + 300 kW)

o Prilis velké kolisani vstupniho napajeciho
napéti.

o Porucha v nabijecim obvodu.

poruchu.
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Pokracovani tabulky

Kod Vyznam Pravdépodobna pric¢ina Naprava
PODPETI V OVLADACICH .
. ZKkuste vypnout a opét
OBVODECH Y

T, zapnout napajeni.

Rt o v o e Pokud porucha stéle trva,
Pokles napajeciho napéti v ovladacich Vmdrite ménic
obvodech béhem chodu ménice. Y )
PORUCHA V NABiJECIM OBVODU
Prehrati nabijeciho odporu. Y . . Zkuste vypnout a opét
Stykac meziobvodu je bez odezvy * Porucha stykace ve ss meziobvodu. zapnout napdjeni.

.o o

H IS po dobu 10 sec po zadani signalu i i Y
k jeho sepnuti. e Spalena budicl dvia stykae. o Pokud porucha stale trva,
(PouZitelné vykony ménice: vymérite ménic.
3x 230 V: 37 = 110 kW
3 x 400 V: 75 = 300 kW)

VYPADEK VSTUPNI FAZE
. Vypadek vstupni faze.
Stejnosmérné napéti meziobvodu . Kratkodoby vypadek napajeni.
neobvykle kolisa. . Uvolnéni vstupnich silovych svorek. Po odstranéni priciny resetujte
or ) . ey A y o
Tato porucha je detekovana . Prilis velkeé kolisani vstupniho napajeciho | poruchu.
pfi nastaveni konstanty L8-05 = 1 napéti.
(funkéni detekce vypadku vstupni . Velka asymetrie vstupnich fazi.
faze).
VYPADEK VYSTUPNI FAZE . Preruseny vodic vystupniho kabelu. - .
vy v - Po odstranéni priciny resetujte
. . . i . Preruseny vodic ve vinuti motoru. oruchu
'f\la'ie\:,yswpu menice doslo k vypadku e Uvolnéni vystupnich silovych svorek. P '
. .
L Tato porucha je detekovana
pri nastaveni konstanty L8-07 = 1 PouZity motor mé vykon mensi nez 5 % K luite Wk <y
(funkéni detekce vypadku vystupni | maximainiho vykonu ménice. Zkontrolujte vykon motoru a menice.
faze).
PREHRATi CHLADICE
Teplota chladite prekrogila hodnotu PFilis vysoka teplota okoli. Nainstalujte chladici zarizeni.
nastavenou v konstanté L8-02
nebo 105 °C.
o OH: Teplota prekroCila nastaveni Umisténi blizko tepelného zdroje. QOdstrarite tepelny zdroj.
{or!d L8-02. (Zplsob zastaveni motoru Ize

ménit nastavenim L8-03.)

OH1: teplota prekrocila 105°C.
(ZpUsob zastaveni = volny dobéh.)

Zastaveni ventilatoru ménice.

ZASTAVENI VENTILATORU

Zastaveni ventilatoru ménice.

Vyméiite ventilator.
(Kontaktujte svého dodavatele.)

Copyright © Elektropohony spol. s r.0., 2004

Varispeed L7




Pokracovani tabulky

Kod Vyznam Pravdépodobna pricina Naprava
PRETIZENI MOTORU o ) .
PFilis velka zatéz. Prilis kratka doba rozbéhu, Zkontrolujte velikost zatéze, dobu
Na zakladé tepelné hodnoty I2t je dobéhu nebo pfilis vysoky zatézovatel. rozbéhu a dobéhu a zatéZovatel.
aktivovana elektronicka tepelna
ochrana motoru proti pfetizeni. iy , L - " . -
ol Detekuje se pokud L1-01 = 1 a2 3. Prilis vysoké nebo nizké napéti U/f kFivky. Zkontrolujte U/f charakteristiky.
Pretézovaci charakteristika je
nastavitelnd pomoci parametré E2-
01 (Jmenovity proud motoru), L1-01 | Nespravné nastaveni jmenovitého proudu Zkontrolujte jmenovity proud motoru
(Vybér n10toroye charakteristiky) a ) motoru (E2-01). (E2-01).
L2-01 (Casova konstanta motorové
ochrany).
Prilis velka zatéz. PFilis kratka doba rozbéhu, Zkontrolujte velikost zatéze, dobu
PRETIZENI MENICE dobéhu nebo prilis vysoky zatézovatel. rozbéhu a dobéhu a zatézovatel.
. P . )
old |Na zakladé tepelne hodnoty 12t je PFili§ vysoké nebo nizké napéti U/f kfivky. Zkontrolujte U/f charakteristiky.
aktivovana funkce ochrany proti
pretizeni ménice. . - . "
v o vy Vymeénte ménic za menic s vyssim
PFilis nizky vykon ménice. ¥
vykonem.
DETEKCE PRETIZENI 1 . Ujistéte se, Ze jsou vhodné
. Proud prekrodil Grovefi detekce nastaveny L6-02 a L6-03.
ol3 v T y e Zkontrolujte mechanicky
pretizeni nastavenou v konstanté systém a odstrafite picinu
L6-02 po dobu delsi nezZ je nastaveni );etl'ienl' P
L6-03, L6-01 = 3 nebo 4. P :
DETEKCE PRETIZENI 2 . . .
. Ujistéte se, Ze jsou vhodné
. _— Y nastaveny L6-05 a L6-06.
oL Proud prekrodil troven detekce e Zkontrolujte mechanicky
pretizeni nastavenou v konstanté systém a odstrafite picinu
L6-05 po dobu delsi nez je nastaveni ?etl’iem’ P
L6-06, L6-04= 3 nebo 4. P :
DETEKCE ODLEHCENI 1 v . . M
. Ujistéte se, ze jsou vhodné
, « nastaveny L6-02 a L6-03.
o0 Proud klesl pod uroven nastavenou : v
Y3 | 602 po dobu delsi nez je *  Zkontrolujte mechanicky
nastaveno v L6-03, L6-01=7 system a odstrante pricinu
nebo 8 ! odlehceni.
DETEKCE ODLEHCENI 2 . Ujistéte se, Ze je vhodné
nastavena hodnota proudu
.00 Proud klesl pod Urovei nastavenou v konstantg L6-05 a cas
I P v konstanté L6-06.
v L6-05 po dobu delsi nez je - -
nastaveno v L6-06. L6-04=7 e Zkontrolujte mechanicky
nebo 8 ! systém a odstrarite pficinu
' odlehéent.
PREKROCENI RYCHLOSTI Pfekmit / podkmit. Upravte zesileni.
Otacky motoru pfekrocily Grover S4dand rvehlost ie pHlig K Zkontrolujte obvod zadavani zadosti
oS rychlosti nastavenou v F1-08 po dobu | £2dana rychlost je prilis vysoka. a zesileni 7adosti.
delSi nez je nastaveni F1-09.
ggtikl(;](;;g pokud A1-02 = 3 a F1- Nevhodné nastaveni F1-08 a F1-09. gk::fgogluﬁe nastaveni F1-08
Prerusené zapojeni obvodu zpétné vazby . Opra_vtelprerusene/ rozpojene
. _ L. zapojeni.
PRERUSENI OBVODU ZPETNE
VAZBY Nespravné zapojeni obvodu zpétné vazby. Opravte zapojeni.
-2- % Karta zpétné vazby necita pulsy po

dobu delsi nez je F1-14.
Detekuje se pokud A1-02 = 3 a F1-
02=0az2.

Obvod zpétné vazby neni napajen.

Zapojte spravné napajeni obvodu
zpétné vazby.

Spatna sekvence fizeni brzdy (pfi pouZiti brzdy).

Zkontrolujte, zda je pfi aktivnim
povelu CHOD brzda uvolnéna.
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Pokracovani tabulky

Kod Vyznam Pravdépodobna pFic¢ina Naprava
Prilis velkd zatéz. Snizte zatéz.
NADMERNA ODCHYLKA
RYCHLOSTI PFili kratka doba rozb&hu a dob&hu Prodluzte dobu rozb&hu a dob&hu.
gL X:ﬁigzszzcglaer:écgisg;ﬁz |1jaestavené Zablokovana zatéz. Zkontrolujte mechanicky systém.
v konstanté F1-10 po dobu delsi nez Zkontroluite a ubravte nastaveni
je nastaveni F1-11. Nevhodné nastaveni F1-10 a F1-11. F1-10 a ;1_11p
Detekuje se pokud A1-02 = 3 a F1- )
04 =0az2. . C e e
¥ , . - virs Zkontrolujte, zda je pri aktivnim
Spatna sekvence Fizeni brzdy (pfi pouZiti brzdy). povelu CHOD brzda uvolnéna.
PORUCHA RiZENi
HES U vektorového fizeni bez zpétné Zkontrolujte konstanty motoru.
vazby zabere momentové omezeni
pfi zastavovani 3 sec nebo vice.
€3 | EXTERNI PORUCHA (vstup S3)
€% | EXTERNI PORUCHA (vstup S4)
Externi porucha ve vnéjsim fidicim obvodu. . Odstrafite pFidinu externi
£es EXTERNI PORUCHA (vstup S5) Vstup externich poruch — programovatelné oruch P
digitalni vstupy (svorky S3 + S7). poruchy.
€FS | EXTERNI PORUCHA (vstup S6)
€F7 | EXTERNI PORUCHA (vstup S7)
PORUCHA SEKVENCE RIZENI 1
Signal kontroly sepnuti vystupnich
stykacd nesepnul do ¢asu . , ,
S€ ¢ | nastaveného v S1-16. Porucha obvodu vystupnich stykac. ztk cl)(r;térgluﬁe obvod vystupnich
Detekuje se, pokud je nastaven y '
néktery z programovatelnych vstupl
H1-XX = 86.
PORUCHA SEKVENCE RIZENI 2
Vystupni proud ménice pfi rozjezdu je , , Y Zkontrolujte obvod vystupnich
st ¢ mensi nez 25% proudu naprazdno Vystupni stykace nesepnuly. stykacd.
(E2-03) po dobu delsi nez S1-14.
PORUCHA SEKVENCE RIZENI 3
<€ 3 Vystupni proud ménice za chodu je Vystupn stykace rozepnuly béhem jizdy. Zkontrolujte obvod vystupnich

mensi nez 25% proudu naprazdno
(E2-03) po dobu delsi nez S1-15.

stykac.
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Pokracovani tabulky

Kod Vyznam

Pravdépodobna pricina

Naprava

PORUCHA RiZENI 1 — chyba
v komunikaci s digitalnim
operatorem

Do doby 5 sec po zapnuti napajeni

Nespravné zapojeni digitalniho operatoru.

Odpoijte a znovu vlozte digitalni
operator do konektoru.

{PFEQQ | nebyla navazana komunikace Porucha fidicich obvod& ménice. Vyméfite ménic.
s digitalnim operatorem.
Zkuste vypnout a opét zapnout
PORUCHA EXTERNI RAM napajen.
Znicené Fidici obvody. Vyménite ménic.
PORUCHA RIZENI 2 — chyba Odboit loste digitaini
v komunikaci s digitalnim Nespravné zapojeni digitalniho operatoru. pq]te adznlgvu \Iitoz € digitaini
operatorem operator do konektoru.
CPEG:
Po navazani komunikace s digitalnim
operatorem se vyskytla chyba Porucha Fidicich obvod( ménice. Vyméfite ménic.
v komunikaci delSi nez 2 sec.
Zkuste vypnout a opét zapnout
cpego | CHYBAV OBVODECH FUNKCE napajen.
i g BASEBLOCK
Poskozeny Fidici obvod. Vyménite ménic.
Zkuste vypnout a opét zapnout
CPEC 3 | CHYBA PAMETI EEPROM napajeni.
Poskozeny Fidici obvod. Vymérite ménic.
, Zkuste vypnout a opét zapnout
cogny | CHYBA INTERNIHO A/D napéien.
g PREVODNIKU
Poskozeny Fidici obvod. Vymérite ménic.
, Zkuste vypnout a opét zapnout
cPsQe | CHYBA EXTERNIHO A/D napéjen.
PREVODNIKU

Poskozeny Fidici obvod.

Vyménite ménic.

coeqs | CHYBAV PRIPOJENE
TS | DOPLNKOVE KARTY

Nespravné nainstalovana doplikova karta.

Vypnéte napajeni a nainstalujte
kartu znovu.

Vadny méni¢ nebo doplrikova karta.

Vyménite méni¢ nebo dopliikovou
kartu.

Zkuste vypnout a opét zapnout

CPESTT | PORUCHA INTERNI RAM napdjeni.
Poskozeny Fidici obvod. Vyménite ménic.
« v Zkuste vypnout a opét zapnout
cPeQg | PORUCHA — PREKROCENT DOBY nap&jent.
i CYKLU
Poskozeny Fidici obvod. Vyménite ménic.
Zkuste vypnout a opét zapnout
P32 | CcHYBACPU napéjenti.
Poskozeny Fidici obvod. Vyménite meénic.
P8 | cCHYBA RIDCIHO OBVODU Vadny fidici obvod ménice. Vyméiite ménic.
. i o . Y. Vypnéte napajeni a nainstalujte
CHYB e A /D,PREVODNIKUV ] Nespravné nainstalovana doplrikova karta. Kartu znovu.
LPF23 | DOPLNKOVE KOMUNIKACNI
KARTY Vadny A/D prevodnik dopliikové Karty. ?(/;/I[Ejente dopliikovou komunikacni
cPFy | CHYBA DOPLNKOVE
- * | KOMUNIKACNI KARTY
CHYBNY KOD DOPLNKOVE , ) ,
Pree KOMUNIKACNIE KARTY Vadna dopliikova komunikacni karta. Vymeénite dopliikovou kartu.
CHYBA PAMETI DPRAM
{PE23 | DOPLNKOVE KOMUNIKACNI

KARTY
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s Vystrahy

Vystrahy jsou ochrannou funkci ménice, ktera neaktivuji poruchové kontakty. Systém se po odstranéni pfi€iny
vystrahy automaticky navrati do ptivodniho stavu.

Displej

digitalniho operatoru se zobrazenym kédem vystrahy blika a

je-li naprogramovan, spina

programovatelny digitalni vystup (H2-01 = H2-03) s navolenou funkci ,Minoritni porucha“ (vystraha).

PFi vyskytu vystrahy provedte odpovidajici protiopatfeni dle nasledujici tabulky.

Tab. 6.2. Vystrazna hlaseni

Kod Vyznam Pravdépodobna pricina Naprava
EXTERNI PORUCHA RiZENi . o
- soucasné zadani povelu Ficich poveld chod vpred a vaad.
&F chod vpred a chod vzad 1 povell ¢ pred a vzad.
(blika) Protoze neni znam smér otaceni, bude
ika u. = N
. pti detekci této minoritni poruchy
Povel chod vpred a chod vzad byly .
zadavany zaroven po dobu 0,5 s a déle. motor zpomalovat do zastaveni.
PODPETI V MEZIOBVODU
o Stejnosmérné napéti meziobvodu
- kleslo pod Uroven detekce podpéti | Viz. mozné pficiny poruchovych hlaseni Viz. naprava poruch UV1, UV2 a UV3
(blika) (L2-05). UV1, UV2 a UV3 v piedchozi tabulce. v predchozi tabulce.
o Bypassovy stykac je rozpojen.
. Napajeci napéti Fidicich obvodd je
pod Urovni detekce podpéti.
PREPETI V MEZIOBVODU
Y- Stejnosmérné napéti meziobvodu o . e Snizte nap,a'jeci napéti ta!<,
MR . Y, Filis vysoké napdjeci napéti. aby odpovidalo technické specifikaci
Prili k j t by odpovidalo technick ifikaci
(blikg) | Prekrodilo Uroven detekce prepéti. ménice
Tfida 3 x 230 V: cca 400 V )
Trida 3 x 400 V: cca 800 V
.. . Prilis vysoka teplota okoli. Nainstalujte chladici zafizeni.
PREHRATI CHLADICE
o Umisténi blizko tepelného zdroje. Odstrarite tepelny zdroj.
e Teplota chladiCe prekrocila hodnotu
(bliké) X — -
nastavenou v konstanté L8-02. Zastaveni ventildtoru ménice Vymeénte ventilator.
ontaktujte svého dodavatele.
’ (Kontaktujt ého dodavatele.)
PRETIZENI 1 - VYSTRAHA - . .
. Ujistéte se, ze jsou vhodné
¢ - -
°"3 Proud prekrocil hodnotu nastavenou . ;iztnat\;gﬂjytle-:%gczh:nlifkp g.stém
(blika) | v konstant& L6-02 po dobu delf ne? je a0 dstraﬁie ¥iinu Fet}liern'
nastaveni L6-03, L6-01 = 1 nebo 2. P P :
PRETIZENI 2 - VYSTRAHA L .. .
. Ujistéte se, ze jsou vhodné
¢ - -
o..‘-: Proud prekrocil hodnotu nastavenou . Qizzat\r/glr:ftgrng?h:nlifk 0 ss.stém
(blika) | v konstant& L6-05 po dobu deldi ne? je a0 dstraﬁ%e . Fet}lieru'
nastaveni L6-06, L6-04 = 1 nebo 2. P P )
ODLEHCENI 1 - VYSTRAHA . . .
. Ujistéte se, ze jsou vhodné
(1] _ _
""‘3 Proud klesl pod Uroveri nastavenou . ;Egﬁ:ﬁﬂ!t:%g‘:zh:nfkp g.stém
(blika) | v L6-02 po dobu del3i ne? je L6-03, L6- ) Yoy

01 = 5 nebo 6.

a odstraiite pricinu odlehceni.
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Pokracovani tabulky

Kod Vyznam Pravdépodobna pricina Naprava
ODLEHCENI 2 - VYSTRAHA . .. .
. Ujistéte se, ze jsou vhodné
[X1] ~ ~
"’"q Proud klesl pod Grovef nastavenou - . ;iszat\rlglrlj Ytléemg?h:nlifkpgstém
(blikd) | v L6-05 po dobu del3i ne? je L6-06, L6~ f Lte e d {]Vy ‘
04 = 5 nebo 6. a odstrante pricinu odlehceni.
PREKROCENI RYCHLOSTI Prekmit / podkmit. Upravte zesileni.
- VYSTRAHA Zkontroluite obvod zadavani ¥adosti
Zéadana rychlost je prilis vysoka. on ,Iro ujte do \t/'o zadavani zadostl
oS | Rychlost prekrocila Giroveri nastavenou a zestieni zadosu.
(blikd) |V F1-08 po dobu delsi neZ je nastaveno
v F1-09. ; — B Zkontrolujte nastaveni F1-08
Detekuje se pokud A1-02 =3 a F1- Nevhodné nastaveni F1-08 a F1-09. a F1-09.
03=3. ]
PRERUSENI OBVODU ZPETNE VAZBY | . ., , L, v vy, — "
- VYSTRAHA Prerusené zapojeni obvodu zpétné vazby. | Opravte prerusené/rozpojené zapojeni.
- Pfestoze na vystupu ménice je frekvence, Nespravné zapojeni obvodu zpétné vazby. | Opravte zapojeni.
"'o na vstup obvodu zpétné vazby nejsou
(blika) | zadavany zadné pulsy po dobu deli nez 72001 L sieni obvod
F1-14. Obvod zpétné vazby neni napéjen. apojte spravne napajent obvodu
Detekuje se pokud A1-02 =3 a F1- zpetne vazby.
02=3.
NADMERNA ODCHYLKA RYCHLOSTI | pijiig velk4 zatés. Snizte zats?.
- VYSTRAHA — ~ ~ . . .
Prilis kratka doba rozbéhu a dobéhu Prodluzte dobu rozbéhu a dobéhu.
gE., | Odchylka rychlosti je vétsi nez hodnota | zablokovana zatéz. Zkontrolujte mechanicky systém.
- povolené odchylky nastavena v konstanté
(blika) | F1-10 po dobu deldi ne? je nastaveno ‘ Ui ,
v F1-11. Nevhodné nastaveni F1-10 a F1-11. Zkontrolujte nastaveni F1-10
Detekuje se pokdu A1-02 =3 a F1- aF1-11.
04=3.
893, EXTERNI PORUCHA (vstup S3)
(blika)
5’:"‘ EXTERNI PORUCHA (vstup S4)
(blika) Externi porucha ve vnéjsim fidicim
£es . obvodu. Vstup externich poruch — e Odstrafite pricinu externi
(blika) EXTERNI PORUCHA (vstup S5) programovatelné digitalni vstupy (svorky poruchy
crs, S3 = S7).
"= | EXTERNE PORUCHA (vstup S6)
(blika)
£ .
* | EXTERNI PORUCHA (vstup S7)
(blika)
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¢ Provozni chybova hlaseni

e

Provozni chybova hlaseni indikuji chybné nastaveni parametrli (jednotlivych konstant, nebo konstant
navzajem). Dokud nejsou konstanty spravné nastaveny, neni mozné spustit méni¢. (Poruchové vystupy
pro poruchova hlaSeni ani pro minoritni poruchy nejsou aktivovany).

PFi vyskytu provozni poruchy identifikujte podle nasledujici tabulky druh chyby a odstrante jeji pficinu.

Tab. 6.3. Provozni chybova hlaseni

Kod Vyznam Chybné nastaveni
~. | CHYBA - NASTAVENI o PP . : i
oPel! VYKONU MENICE Nastaveni vykonu neodpovida danému ménici. Zkontrolujte nastaveni konstanty 02-04.
P CHYBA - ROZSAH , . ,
oPe0e NASTAVENE KONSTANT Nastaveni konstant mimo povoleny rozsah.
V nastaveni programovatelnych digitalnich vstupl (H1-01 + H1-05) je néktera
g o] ]
z nasleduijicich chyb:
D Pro dva nebo vice vstupl byla zvolena stejna funkce.
i o Funkce ,,UP" nebo ,DOWN" byla nastavena samostatné. (Musi byt pouZity soucasné.)
CHYBA — VOLBA FUNKCI D Funkce ,UP"/ ,DOWN" (10 a 11) a funkce blokovani rozbé&hu/dobéhu (uchovani
PE03 PROGRAMOVATELNYCH aktualni frekvence) (A) byly zvoleny soucasné.
orcy DIGITALNICH vSTUPO o Vyhledavani rychlosti z maximalni vystupni frekvence (61) a vyhledavani rychlosti
(S3 +S7) z nastavené frekvence (62) bylo zvoleno soucasné.
D Externi blokovani NO kontaktem (8) a NC kontaktem (9) bylo zvoleno soucasné.
. Funkce ,UP"/ ,DOWN" (10 a 11) byla zvolena zaroven s umoznénim fizeni PID
regulatorem (b5-01 + 0).
D Nouzovy stop NO kontaktem (15) a NC kontaktem (17) byl zvolen soucasné.
PE0S CHYBA — VOLBA RizENI Doplrikova karta byla nastavenim b1-01 = 3 zvolena zdrojem frekvencni Zadosti, ale zadna
oFfcy Z DOPLNKOVE KARTY dopliikova karta neni nainstalovana.
PEQS CHYBA — VOLBA ZzPUSOBU | Nastavenim A1-02 bylo zvoleno U/f Fizeni se zp&tnou vazbou, ale zp&tnovazebni karta neni
©FCuo | Rizent nainstalovana.
Analogovy vstup A2 (H3-09) a pulsni referencni vstup (H6-01) byly nastaveny na stejnou
funkci:
CHYBA - VQLBA FUNKC,E . H3-09 =B a H6-01 =1 (gpétna’ vazba)
oPE0 ANALOGOVEHO/PULSNIHO | » H3-09 = C a H6-01 = 2 (Zadana hodnota PID regulace)
VSTUPU
Nastavenim b1-01 = 4 bylo zvoleno zadavani frekvencni zadosti z pulsniho referencniho
vstupu, ale v konstanté H6-01 (Volba funkce pulsniho referencniho vstupu) neni nastavena
0" (Frekvencni Zadost).
CHYBA — VOLBA Nastaveni parametr(l konstant neodpovida aktualné zvolenému zplsobu fizeni, jsou
oPE0S nastaveny konstanty, jejich? nastaveni neni pro zvoleny zp@isob vyZadovéano. (Nap¥. funkce,
KONSTANT PP . PR o M
ktera je uzivana pouze pfi vektorovém frizeni byla zvolena pri U/f fizeni).
Uvedené nastaveni nasledujicich konstant je zvoleno soucasné:
~ . b5-01 (Volba zpdsobu fizeni PID regulatorem) je nastavena na hodnotu réiznou od 0.
PN CHYBA — VOLBA RIZENI ¢ _ g M - . . . .
oPL0S PID REGULATOREM . Ir:ﬁb'; nl(.)!l': S)Lérgven funkce klidového stavu PID reguldtoru) je nastavend na hodnotu
D b1-03 (Zplsob zastaveni) je nastavena na hodnotu 2 nebo 3.
i Nastaveni konstant E1-04 (E3-02), E1-06 (E3-04), E1-07 (E3-07) a E1-09 (E3-07)
PEI0 CHYBA — NASTAVENI nespliuje nasledujici podminky:
©FC'Y | pARAMETRO U/fKRIVKY | o  E1-04 (Fmax) > E1-06 (Fbase) > E1-07 (Fmid) > E1-09 (Fmin)
. E3-02 (Fmax) = E3-04 (Fbase) > E3-05 (Fmid) = E3-07 (Fmin)
CHYBA ZAPISU DO PAMETI Chyba verifikace pri zapisu Vdo pameéti EEPF,{.OMI.
Cre . Zkuste vypnout a opét zapnout napajeni.

EEPROM

. Zkuste znovu nastavit konstanty.
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% Chybova hlaseni béhem auto-tuningu

V nasledujici tabulce jsou uvedeny chyby, které se mohou vyskytnout b&éhem automatického ladéni. Pokud je
zjisténa chyba, motor zastavi volnym dobéhem a na displeji digitalniho operatoru se zobrazi kéd chyby.
Poruchové vystupy pro poruchova hladeni ani pro minoritni poruchy nejsou aktivovany.

Tab. 6.4. Chybova hlaseni béhem autotuningu

Kod Vyznam Pravdépodobna pricina Naprava
Chyba ve vlozenych vstupnich datech
pro autotuning. . Zkontrolujte vstupni data
Chyba ve vztahu mezi vykonem pro autotuning.
a jmenovitym proudem motoru. . Zkontrolujte Stitkové udaje
£~-03! | CHYBA - PARAMETRY MOTORU Chyba mezi nastavenim proudu naprazdno ménice a motoru.
a jmenovitym vstupnim proudem motoru | e Zkontrolujte jmenovity proud
(pokud je pro vektorové fizeni proveden motoru a proud motoru
pouze stacionarni autotuning pro zjisténi naprazdno.
odporu vinuti mezi fazemi motoru ).
€--02 | VYSTRAHA B&hem autotuningu se vyskytla minoritni | e ZkOntrOlujte vstupnl fjata. -
porucha. . Zkontrolujte zapojeni a strojni
. A nd Stisknutim kldvesy STOP byl zastaven zafizeni.
€~-03 | ZADANI POVELU STOP autotuning. «  Zkontrolujte zaté?.
e | CHYBA — ODPOR VINUTE MEZI *  Zkontrolujte vstupni data.
C-0 FAZEMI . Zkontrolujte zapojeni motoru.
Automatické ladéni bylo preruseno. * Ec;l;utgijie;jogqgep.réPOJeny
£--06 CHYBA - PROUD MOTORU Vysledek autotuningu prekrocil povoleny Pokud N pt] J’]Il< ¢
et NAPRAZDNO rozsah nastaveni konstant. ¢ oKud Je nastaveni kons anty
T1-03 vyssi nez velikost
o . ; napajeciho napéti ménice,
E~-038 | CHYBA - IMENOVITY SKLUZ Zméfite vstupni data.,
. Zvyste nastaveni konstanty
C1-01 (Doba rozbéhu 1).
. Zvyste nastaveni konstant
< < a , L7-01 a L7-02 (Omezeni
Y CHYBA — PRI ROZBEHU Motor se nerozbiha predepsanym \
€-83 (pouze pfi rotacnim autotuningu) zplsobem v daném case. momentu vpred a VZ?d)’ pokud
jsou nastaveny na nizkou
hodnotu.
. Pokud je motor pFipojeny
k zatéZi, odpojte jej.
+ | CHYBA — SMER OTACENI IRC Smér otaceni tocivého pole motoru e Zméfite hodnotu v F1-05 z 0 na
&r-
*%* | (pouze pfi rota¢nim autotuningu) nesouhlasi se smérem otaceni IRC. 1neboz1nao.
. Pokud je motor pFipojeny
k zatéZi, odpojte jej.
_ T Momentova zadost pfi rozbéhu presahla . Zvyste nastaveni konstanty
el (CI;I)I;A i EI:;%’?I&IQ?SI 100%. (Pouze pro vektorové fizeni bez C1-01 (Doba rozbéhu 1).
P P 9 zpétné vazby.) . Zkontrolujte vstupni data
(zejména pocet pulst zpétné
vazby a pocet polt motoru).
Aktualni proud presahl hodnotu
jmenovitého proudu motoru.
. . Zkontrolujte zapojeni motoru a zplsob
€~-iC | CHYBA - DETEKCE PROUDU Zjisté&na polarita proudu je opalna nez by | instalace.
méla byt.
Vypadek faze (U, V nebo W).
€~-!2 | CHYBA — ROZPTYLOVA INDUKCNOST | Automatické ladéni bylo preruseno. Zkontrolujte zapojeni motoru.
N L . Bé&hem autotuningu piekrocila e Zkontrolujte a upravte
Y- :ﬁ;‘:yl MERENE NASTAVENI U/f momentova Zadost Groveri 100% nastaveni.
a moment naprazdno Uroven 70%. . Odpojte zatéz.
Automatické ladéni pro zjisténi hodnoty
CHYBA SATURACE MOTOROVEHO \S/ats‘f:j‘f(e ]:Stftl;?]‘i’?;” t;’éfrggﬁr”sgc;én, «  Zkontrolujte vstupni data.
JADRA Y Y ingu p yPp Vi Zkontrolujte zapojeni motoru.
- P . - v, rozsah nastaveni konstant, proto bylo . v .
(detekovano pouze pri rotacnim d . , ; . Pokud je motor pripojeny
autotuningu) provedeno provizort nastaveni k zatéZi, odpojte jej.
koeficientu presyceni magnetického !
obvodu.
CHYBA NASTAVENI JMENOVITEHO | PHIi§ vysoké nastaveni jmenovitého Zkontrolujte vstupni data »
End3 pro autotuning (zejména jmenovity

PROUDU *

proudu.

proud motoru).

* Zobrazi se po ukonceni autotuningu.
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s Chybova hlaseni pfri pouziti digitalniho operatoru jako kopirovaci jednotky

V nasledujici tabulce jsou uvedeny chyby, které se mohou vyskytnout pfi pouziti digitalniho operatoru
jako kopirovaci jednotky. Pokud je zjiSténa chyba, na displeji digitdlniho operatoru se zobrazi kéd chyby. Pokud
je pfi zobrazeni chybového kédu stisknuta kldvesa digitalniho operatoru, displej se vynuluje a zobrazi se 03-01.

Poruchové vystupy pro poruchova hlaseni ani pro minoritni poruchy nejsou aktivovany.

Tab. 7.5. Chybova hlaseni béhem kopirovani

Funkce Kod Vyznam Pravdépodobna pric¢ina Naprava
Konstanta 03-01 je nastavena
P z na ,1" - &teni (z ménice do paméti Povolte zapis do paméti digitalniho
o.¢ | DIGITALNI OPERATOR digitalniho operatoru), ale digitalni operstor ‘;astavzm,m kongtanty
CHRANEN PROTI ZAPISU operator je chranén proti zapisu 02-02 na 1
nastavenim 03-02 = 0 (Cteni )
zakazano).
S—i
E .. L. Nesouhlasi délka nactenych dat. Zopakujte Cteni.
b i€ NEPRIPUSTNA NACTENA Zkontrolujte kabel digitalniho
> * DATA operatoru.
Chybna nactena data. Vyménte digitalni operator.
’ Nelspésny pokus zapisu nastaveni Detekovano nizké napéti ménice.
g€ gl!\EPDIOS\(I)?ILAEI‘?fY STAV konstant do paméti EEPROM digitélniho | Zopakujte &ten.
operatoru. Vyménte digitalni operator.
ROZDILNE CISLO SOFTWARE ||\ oo wiu oo Kopirovaci funkci Ize pouZit pouze
{PE | A IDENTIFIKACNI CisLO software isou roxdiing pro stejné identifikacni Cislo ménice
MENICE ) ) a Cislo software.
Py Vykon ménice, ze kterého se zkopiruje , , . "
-1 NEODPOVIDA VYKON a vykon ménice ulozeny v digitainim Kgplroyale fur,mka Ize pvoqyt pouze
MENICE operat . diiné pri stejném vykonu ménice.
\E peratoru jsou rozdilné.
<
@) . Zvoleny zplsob fizeni ménice,
v CE NEODPOVIDA zpOsoB ze kterého se zkopiruje a zplsob fizeni | Kopirovaci funkci Ize pouZit pouze
N - RIZENI uloZeny v paméti digitalniho operatoru | pfi stejném zpdsobu Fizen.
% jsou rozdilné.
A4
{4€ | CHYBA VERIFIKACE Rozdilne nastaveni konstant zapsane | 71 e kopirovani.
v ménici a v digitalnim operatoru.
. Po skonceni kopirovani jsou kontrolni
£se CHYBA KONTROLNIHO soucty konstant v ménidi a v digitalnim | Zopakujte kopirovani.
SOUCTU . P
operatoru rozdilné.
L
O
§ Rozdilné nastaveni konstant v ménici
™ wE | CHYBA VERIFIKACE a v digitalnim operatoru.
[ —
Y
Ll
=>
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